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 تحصیلات:

 89سال  دانشگاه صنعتي شريفاز  دکتراي مهندسي مکانيک   

تحت  "يک ملکوليناميبه کمک د ياتم يرويکروسکوپ نيم يربرداريند تصويفرآ يه سازيو شب يمدلساز"پروژه دکترا: 

  99/18معدل: ، يمقدار يدکتر عل ينظارت آقا
 

 53/19معدل: ،   84ارشد مهندسي مکانيک از دانشگاه صنعتي شريف سال  يکارشناس 

حت ت "ياتم يرويکروسکوپ نيو کنترل آشوب در م ير خطي، حل معادلات غيي، شناسايمدلساز"ارشد:  يکارشناسپروژه 

 يليدکتر نادر جل يو آقا يمقدار يدکتر عل ينظارت آقا
 

 73/18معدل: ،  82 مهندسي مکانيک از دانشگاه صنعتي شريف سال  يکارشناس 

 يدکتر غلامرضا وثوق ينظارت آقا تحت "پيما ربات لوله يه سازيو شب يطراح": يکارشناس پروژه

 

  19معدل: ،  77ديپلم: دبيرستان شيخ کليني سال 

 

 عناوين و افتخارات:

 97ارديبهشت  استاد برتر آموزشي دانشکده مهندسي مکانیکانتخاب شدن به عنوان  .1

 96سال  پژوهشگر برگزيده دانشکده مهندسي مکانیکانتخاب شدت به عنوان  .2

 1393در سال  پژوهشگر برگزيده جوان دانشگاه صنعتي شريفانتخاب شدن به عنوان  .3

   احراز درجه عالي در پروژه دکتراو  در مقطع دکترا 1احراز رتبه  و  99/18معدل کسب  .4

و  و دانشجوي ممتاز دانشکده مهندسي مکانیک در مقطع کارشناسي ارشد 1احراز رتبه  و 53/19کسب معدل  .5

 پروژه کارشناسي ارشد از 20کسب نمره 

در بین دانشجويان دانشکده مهندسي مکانیک در مقطع  )رتبه دوم( و احراز رتبه ممتاز 73/18کسب معدل  .6

 کارشناسي

قرارگرفتن در جمع ستارگان و نخبگان دانشگاه صنعتي شريف )دانشجويان برجسته و ممتاز شريف( و  نخبگان يعضو بنياد مل .7

 1382در سال 

 85و  84در سالهاي   UCBerkeleyو   MIT داشتن پذيرش تحصیلي در مقطع دکترا از دانشگاههاي  .8

 در شاخه ربات امدادگر 2003کسب عنوان نايب قهرماني در مسابقات جهاني روبوکاپ ايتالیا سال  .9

و  1385در سال  از طرف انجمن مهندسي مکانيک ايران بهترين پايان نامه سال مهندسان مکانیک ايرانکسب عنوان  .10

 1385دريافت جايزه پايان نامه برتر از کنفرانس بين المللي مهندسي مکانيک سال 

پذيرش در مقطع دکتراي مهندسي مکانيک بدون کنکور دانشگاه صنعتي شريف بعلت احراز شرايط نخبگي و استعدادهاي  .11

 درخشان
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 :مورد علاقه يزمینه ها

 طراحي و ساخت سنسورهاي آلتراسوند با کاربردهاي پزشکي و سونار 

 ... طراحي، ساخت و کنترل سيستمهاي نوين از جمله نانوپوزيشنرها، ميکروپوزيشنر، ميکرورباتهاي مغناطيسي و 

 طراحي، ساخت و کنترل سيستمهاي رباتيکي و مکاترونيکي 

 طراحي زير سيستم کنترل وضعيت ماهواره 

 يستيز يستمهايک در سينانوربات يکاربردها 

 مدلسازي و تحليل سيستمهاي در مقياس نانو با استفاده از روش ديناميک ملکولي 

  ميکروسکوپهاي استفاده شده براي تصويربرداري از سطوح مختلف در مقياس نانو از جملهAFM 

  ربات انواع يو ديناميک يتحليل سينماتيک؛ اجزاي مکانيکيو طراحي، مدلسازي و ساخت رباتها 

 وستهيپ يمدلساز يروشها 

 مانند  شرفتهيپ يليتحل کيناميد نينو يروشهاKane 

  ييشناسا يو روشها يقيو تطب يرخطي, غيفازکلاسيک, کنترل  

 (ي)الگوريتم ژنتيک و تکامل ديفرانسيل يآمار يبهينه ساز يروشها 

 در سيستمهاي ديناميکي بررسي رفتارهاي غير خطي از جمله رفتار آشوبناك 

 
 

 :ي(مقالات علم1-ه

 مقاله کنفرانس 60و چاپ بیش از  ISIمقاله   80چاپ بیش از 

 

 

 :يصنعت يو پروژه ها ژوهشيپکاري،  سوابق

  تا کنون 1391هیات علمي دانشکده مهندسي مکانیک دانشگاه صنعتي شريف از ارديبهشت سال 

  تا کنون 92مدير گروه مکاترونیک سال 

  تا کنون 96معاونت پژوهشي و روابط بین الملل دانشکده مهندسي مکانیک آبان 

  تا کنون( 96)سال  لتراسوندآپروژه  دوانجام 

  دو پروژه ماهوارهLEO  تا کنون( 95مخابراتي و سنجشي )زير سیستم کنترل وضعیت( )سال 

  تا کنون( 95پروژه بهینه سازي دسته موتور کارفرما سايپا )سال 

  تا کنون( 93)دي  مجموعه شهرداريانجام پروژه راه اندازي سکوهاي نمايش براي 

  تا کنون( 94)دي  شهرداري مجموعه برايانجام پروژه سيستم روشنايي سالن هاي نمايش 

 (93تا  91انجام پروژه کنترل ماهواره زمين آهنگ براي پژوهشکده تحقيقات فضايي )دي 

 اري با هدف تصويربرداري و منيپوليشن نمونه زيستي براي صندوق حمايت از پژوهشگران انجام پروژه تدوين بستر نرم افز

 (92تا آذر  91)آذر 

 تا کنون( 89سال مهر ) ييقات فضايپژوهشکده تحق ماهواره در تين و کنترل وضعييستم تعيرسير زيمد 

 (کنون تا 88سال بهمن ) طراحي و ساخت قطعات مختلفجهت  همتشهيد با صنايع  يهمکار 

 (89 يانتهاتا  89سال مرداد ) فيشر ييدر پروژه ماهواره دانشجو يهمکار 

  تا کنون( 87)سال  و طراحي موتور سيکلت خودروملي طراحي مسابقات داور 

 (87 يال 86)سال  طراحي و ساخت مکانيزم تعويض دنده اتوماتيک براي خودروي تندر نود 

 (86)سال  سيستم کنترل دستي پرايد و ساخت بهينه سازي 

 (86)سال  قابل استفاده در انواع خودرو  بهينه سازي و ساخت مکانيزم سيستم کلاچ برقي 

 (86)سال  بهينه سازي سيستم مکانيزم تعويض دنده اتوماتيک براي خودروي پرايد 



 

 

 (87-85)سال  نوين عضو هيت مديره شرکتهاي بهساز فناور شريف، نگين فن آور شريف، و بهساز فناور 

 تا  87فرهنگستان علوم  )سال  يبرا "نانو ينه فناوريدر زمانجام شده  يه گذاريروند سرما يبررس" تحت عنوان انجام پروژه

 کنون(

  (85)سال  براي پژوهشگاه نفت "امکان سنجي ساخت دستگاه تست سنگ"انجام پروژه تحت عنوان 

  (83)سال ع و دانشگاه صنعتي شريف، ين گسترش صنايب "امدادگر يو ساخت رباتها يطراح"انجام پروژه 

 ت پژوهشگران و دانشگاه ين موسسه صندوق حمايب "انسان نما يحرکت پرش در رباتها يمدلساز"انجام پروژه در  يهمکار

 (86 يال  85)سال ، تي شريفصنع

 (83)سال  ويو ساخت ربات راه رونده پس يه سازي, شبيمشاوره در طراح 

  (82 يال 81)سال  نمونه ربات امدادگر 3عضويت در گروه مکانيک تيم ربات امدادگر و طراحي و ساخت 

  (84 يال 80)سال  سال فعاليت در آزمايشگاه رباتيک، قطب علمي طراحي، رباتيک و اتوماسيون 4قريب به 

 (82)سال  به عنوان مهندس مشاورشرکت پاکسال  فعاليت در 

  (82 يال 78)سال  شگامان خودرويموسسه پ، آذر موتور ،راموتومگ يت در شرکتهايفعال 

 تا  93با هدف منيپوليشن سلولي )مهر  طراحي براي ساخت سيستم ميکرو ربات براي مکاندهي سلول و نمونه هاي زيستي

 کنون(

  تا کنون( 93طراحي براي ساخت سيستم مغناطيسي جهت حرکت دادن نانوذرات مغناطيسي )مهر 

  توسعه يک روش جهت استفاده ازFTIR   تا کنون( 93ميکروسيالات در تشخيص بيماري )مهر 

  (92تا مهر  90شبيه سازي بيومنيپوليشن پروتئين ها با استفاده از نانوتيوب کربني )مهر 

  (94تا مهر  92)مهر طراحي و ساخت دستگاه ميکرو پوزيشنر دو محوره 

 تا کنون( 92شاي سلولي )مهر شبيه سازي عبور نانوذرات دارو از غ 

  تا کنون( 92)مهر طراحي و ساخت دستگاه نانو پوزيشنر دو محوره 

  تا کنون( 2002مدلسازي و کنترل عملکرد ميکروسکوپ نيروي اتمي )مهر 

  تا کنون( 93مدلسازي تبادلات سايتواسکلتون و غشاي سلول )مهر 

  طراحي يک روش مکانيکي جهت تسريع در توالي سنجيDNA  تا کنون( 92)مهر 

  تا کنون( 92مدلسازي ايجاد نانومنيسکاس اطراف سوزن ميکروسکوپ نيروي اتمي در مود ترولينگ )مهر 

  تا کنون( 92شبيه سازي ديناميک سازه هاي سيليکوني )مهر 

  تا کنون( 91مدلسازي حرکت نانو خودرو روي سطح طلا )مهر 

  (93تا مهر  91)مهر  پرنده چهارملخه کوادروتورطراحي، ساخت و کنترل و تخمين وضعيت ربات 

 (93تا مهر  92طراحي نانوربات با استفاده از ديناميک مولکولي و ابزار هپتيک )مهر 

  (93تا مهر  92طراحي و شبيه سازي نانوموتور  )مهر 

  تا کنون( 91شبيه سازي حرکت يک نانوخودرو موتوردار )مهر 

 (93تا مهر  92رات )مهر شبيه سازي فرآيند برخورد در نانو ذ 

 
 


