
  ديناميکهای سرفصل
  

  مفاهيم اوليه ديناميک

  مکانيک نسبيتی و غير نسبيتی، ديناميک کلاسيک سيستم ذرات و اجسام صلب −

  گرانشنيوتن، قانون حرکت قوانين ، سينماتيک و ديناميک، دستگاه مختصات لخت −

  . مکانيک نيوتنی و لاگرانژی −
  

  سينماتيک

  ای و کرویقطبی استوانهدستگاه ماسی، م-دستگاه مختصات عمودی، دستگاه مختصات دکارتی −

  دستگاه مختصات دورانی، سرعت و شتاب در دستگاه دورانی، تبديل دوران مختصات −

  .   چرخانحرکت به دور زمين  −
  

  ديناميک سيستم ذرات

  معادلات حرکت يک ذره و سيستم ذرات −

  ای سيستم ذرات و پايستگی آناندازه حرکت زاويه −

  ی پايستار، پايستگی انرژی، اصول مکانيک ضربهاصل کار و انرژی، نيروها −

  هاها و ماهوارهقوانين کپلر، مسئله دو جسم نيوتنی، مدارهای سياره −
  

  ديناميک اجسام صلب

  ينماتيک اجسام صلب و سمفهوم درجه آزادی −

  ماتريس لختی، محورهای اصلی −

  معادلات حرکت اجسام صلب، معادلات حرکت اويلر و اويلر تعميم يافته −

  ای اجسام صلب، اصول ضربه در اجسام صلباصول انرژی و مومنتوم زاويه −

  هاژيروسکوپ −
  

  ديناميک لاگرانژی

  های هولونوم و ناهولونوممختصات تعميم يافته، معادلات قيدی، سيستم −

  نيروهای عمومی، معادلات حرکت لاگرانژ، ضرايب لاگرانژ، اصل دالامبر، اصل کار مجازی و اصل هاميلتون −

  معادلات لاگرانژ، زوايای اويلر، مفهوم شبه مختصاتمستخرج از های ضربه و مومنتوم رالانتگ −

  معادلات لاگرانژ برای اجسام صلب −
  

  مکانيک هاميلتونی

  تبديل لژاندر و تابع هاميلتونی −

 ای و انتگراهای حرکتمعادلات حرکت هاميلتون، مفهوم مختصات دوره −
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