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 >>>   اعتبد ًوًَْ کؾْس <<< 

عتَ فشٌُگغتبى ػلْم خوِْسی اعلاهی ایشاى ّاةػضْ 

ػضْ ّ اعتبد ثشخغتَ اًدوي هٌِذعبى هکبًیک ایشاى 

 (ASME Fellow)ػضْ ثشخغتَ اًدوي هٌِذعبى هکبًیک آهشیکب 

 (𝛕-𝛃-𝛑)ػضْ خبهؼَ هلی ًخجگبى هٌِذعی آهشیکب 

 

 Ê هغئْلیت ُبی فؼلی: 

Ó  ،داًؾگبٍ صٌؼتی ؽشیفهذیش لطت ػلوی طشازی، سثبتیک ّ اتْهبعیْىّاعتبد هٌِذعی هکبًیک ،. 

Ó  ُب ّ صثبى ؽٌبعی، داًؾگبٍ صٌؼتی ؽشیف  هشکض صثبىسییظ .

  meghdari@sharif.edu  :پغت الکتشًّیکی                         Uhttp://meghdari.sharif.eduU :ثگبٍ ؽشیفّ           

 (          ۰۲۱ )۶۶۰۰ - ۰۰۲۱  :ًوبثش                                          ( ۰۲۱) ۶۶۱۶ - ۵۵۴۱  :تلفي           
 

 Ê ُبی تسمیمبتی َ  :صهیٌ

عیٌوبتیک ّ دیٌبهیک سثبت ُبی صُلت ّ الاعتیک، طشازی ّ هذلغبصی عیغتوِبی ثیْهکبًیکی، ثیْ ّ ًبًْ سثبتیک، کبسثشد 

. ، اتْهبعیْى صٌؼتی ّ هکبتشًّیک دس سثبتیکهٌِذعی هْاد ّ عبصٍ ُبی ُْؽوٌذ
 

 Ê هغئْلیت ُبی ػلوی، صٌؼتی، ّ اخشایی: 

Ó داًؾگبٍ صٌؼتی ؽشیف، تِشاى، ایشاى :

Ċ ٍ۱۳۸۹هِش   تب۱۳۸۰هِش              اص                                                  :هؼبّى آهْصؽی ّ تسصیلات تکویلی داًؾگب  

 Ċ َتبکٌْى  ۱۳۷۶اص تیش      (: ۱۳۷۶خْاى تشیي اعتبد توبم هٌِذعی هکبًیک کؾْس دس عبل  )هٌِذعی هکبًیک ۲۸اعتبد پبی 

Ċ تبکٌْى۱۳۸۸اص فشّسدیي                                                         : ُب ّ صثبى ؽٌبعی  هشکض صثبىسییظ   

Ċ تبکٌْى ۱۳۸۰اص فشّسدیي                                                : هذیش ّ هؤعظ لطت ػلوی طشازی، سثبتیک ّ اتْهبعیْى  

 :    ؛          ّثگبٍ دسًوبیؾگبٍ ثیي الوللی اتْهبعیْى/http://sina.sharif.edu/~cedra:       ّثگبٍ ؽشیف

http://www.expo21xx.com/automation21xx/15799_st2_university/default.htm  
 

Ċ ۱۳۸۹ هِش  تب۱۳۸۲اص فشّسدیي                                              : ػضْ ؽْسایؼبلی پشدیظ ثیي الولل داًؾگبٍ دس کیؼ 

Ċ ۱۳۷۹تب ؽِشیْس  ۱۳۷۵ص تیش    ا                                      : سییظ داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک داًؾگبٍ صٌؼتی ؽشیف  

Ċ ۱۳۷۵ تب  تیش ۱۳۷۳اص اسدیجِؾت                                                         : هؼبّى آهْصؽی داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک 

Ċ  ۱۳۷۲ تب اعفٌذ ۱۳۶۸ص هِش          ا                             :ثیْهکبًیک– هذیش گشٍّ هٌِذعی پضؽکی     

Ċ ۱۳۷۶ تب تیش ۱۳۷۱اص خشداد                                      :داًؾیبس سعوی لطؼی هٌِذعی هکبًیک 

Ċ ۱۳۷۱ تب خشداد ۱۳۶۶اص دی                                                :اعتبدیبس هٌِذعی هکبًیک 

Ċّ تبکٌْى ۱۳۶۸                اص :داًؾگبٍ صٌؼتی ؽشیف ساٌُوبی داًؾدْیبى سصهٌذٍ، ؽبُذ ّ ایثبسگش اعتبدیب / ػضْعتبد 

 Ċ۱۳۷۱ خشداد تب ۱۳۷۰اص فشّسدیي                           :دثیش اّلیي کٌفشاًظ کبسثشدُبی هٌِذعی هکبًیک دس کؾْس 

 Ċ۱۳۶۸ تب آرس ۱۳۶۷اص تیش                          :هؼبّى پژُّؾی ّ استجبط ثب صٌؼت داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک 

َ ای دکتش ػلی همذاسی  عْاثك ػلوی ّ زشف

http://meghdari.sharif.edu/
http://meghdari.sharif.edu/
mailto:meghdari@sharif.edu
mailto:meghdari@sharif.edu
http://sina.sharif.edu/~cedra/
http://sina.sharif.edu/~cedra/
http://www.expo21xx.com/automation21xx/15799_st2_university/default.htm
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 Ó ّداًؾگبٍ کلشاد(CSM)داًؾکذٍ هٌِذعی، ؽِش گلذى، آهشیکب ،. 

 Ċ۲۰۰۰ تب آگْعت ۱۹۹۹ص عپتبهجش ا                       :اعتبد پژُّؾی هٌِذعی هکبًیک ّ ثیْهکبًیک  

 Óداًؾگبٍ کبلیفشًیب، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک ّ ُْافضب، ؽِش دیْیظ، آهشیکب. 

 Ċ هشکض تسمیمبت اتْثبى ُبی پیؾشفتَ اعتبد پژُّؾی(AHMCT):               ۱۹۹۴هبسط  تب ۱۹۹۳هبسط ص ا 

 Óداًؾگبٍ ًیْهکضیکْ، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، ؽِش آلجبکشکی، آهشیکب .

Ċ ْ۱۹۹۹تبثغتبى                                                             :داًؾوٌذ هذػ 

Ċ ۱۹۹۵، ۱۹۹۲، ۱۹۹۱تبثغتبى ُبی                                             :پژُّؾگش پغب دکتشی 

Ċ ۱۹۸۷ تب هی ۱۹۸۴اص آگْعت                                      :دعتیبس آهْصؽی ّ پژُّؾی 
 

 Óداًؾگبٍ ؽوبلی ایلی ًْیض، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، ؽِش دکبلت، آهشیکب. 

Ċ۱۹۸۳  تب دعبهجش ۱۹۸۲اص آگْعت                                  عتیبس آهْصؽی ّ پژُّؾی   د 

 Óّصاست هغکي ّ ؽِشعبصی ایشاى. 

Ċ  تبکٌْى ۱۳۸۰اص دی           :( یکپبیَکبسؽٌبط اسؽذ )داسًذٍ  پشّاًَ اؽتغبل ثَ کبس هٌِذعی تأعیغبت هکبًیکی عبختوبى  

 Ó آصهبیؾگبٍ تسمیمبتی هٌِذعی پضؽکی ّ ثیْهکبًیک(RMMRL)،آهشیکب کلشادّ،، ِدًْس . 

Ċ ۲۰۰۰ تب آگْعت ۱۹۹۹اص عپتبهجش                                      :داًؾوٌذ اسؽذ پژُّؾی 

 Óپژُّؾکذٍ عیغتوِبی پیؾشفتَ صٌؼتی، تِشاى، ایشاى. 

Ċ ۱۳۷۸  تب تیش ۱۳۷۳اص هِش                                           :پژُّؾگش ّ ػضْ کویتَ ػلوی 

 Óهْطلاثشاتْاس هلی لاط  آلا (LANL)ؽِش لاط آلاهْط، آهشیکب ، . 

Ċ ۱۹۸۸  ژاًْیَ  تب  ۱۹۸۷ هياص                                            :پژُّؾگش پغب دکتشی 

 

  Êتسصیلات داًؾگبُی: 

Ċ ْ۰۰/۴اص   ۸۲/۳    :  کلهؼذل     .     آهشیکب،۱۹۸۷-۱۹۸۴، دکتشی دس هٌِذعی هکبًیک ّ سثبتیک، داًؾگبٍ ًیْهکضیک 

Ċ  ،۰۰/۴  اص  ۰۰/۴   : کلهؼذل   .  آهشیکب، ۱۹۸۳-۱۹۸۲کبسؽٌبعی اسؽذ دس هٌِذعی هکبًیک، داًؾگبٍ ؽوبلی ایلی ًْیض 

Ċ  ،۰۰/۴ اص  ۱۶/۳    : کلهؼذل   .     آهشیکب، ۱۹۸۲-۱۹۷۹کبسؽٌبعی دس هٌِذعی هکبًیک ّ ُْافضب، داًؾگبٍ هیغْسی 

 

  
Ê

 :پژُّؾی- خْایض ّ ثْسط ُبی آهْصؽی

Ċ  ۱۳۸۸ ، آرس ّصاست ػلْم، تسمیمبت ّ فٌبّسی؛“طشازی، سثبتیک ّاتْهبعیْى لطت ػلوی" هوتبصثَ خبیضٍ لْذ ّدسیبفت .

Ċ  دسیبفت خبیضٍ عخٌشاى ثشتش دس ُفذهیي کٌفشاًظ ثیي  الوللیDAAAM۲۰۰۶ًْاهجش   ،، ؽِش ّیي، اتشیؼ. 

Ċ  ۱۳۸۴ عفٌذ، اثشخغتَ لْذ ّ عکَ یبد ثْد چِلویي عبل تأعیظ داًؾگبٍ صٌؼتی ؽشیف ثَ ػٌْاى پژُّؾگشدسیبفت. 

Ċ  ۱۳۸۳ اسدیجِؾت ، ایشاى، هٌِذعی هکبًیک، اًدوي هٌِذعبى هکبًیک ایشاى، اصفِبىثشخغتَدسیبفت خبیضٍ اعتبد. 

Ċ ۲۰۰۳ خْلای ،ثشًذٍ خبیضٍ دّم سثبت ُبی اهذادگش، دس ُفتویي کٌفشاًظ ّ هغبثمبت ثیي الوللی سثْکبپ، ؽِش پبدّّا، ایتبلیب. 

Ċ ثْسط عفش ثَ اًغتیتْ تکٌْلْژی هبعبچْعت   (MIT)  ّعخٌشاًی دس کٌفشاًظ LINC۲۰۰۳  فْسیَ ، ، ؽِش ثغٌتيُ، آهشیکب. 
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Ċ   ْدسیبفت ثْسط تسمیمبتی عفش ثَ اًغتیتْ تکٌْلْژی تْکی(TIT)۲۰۰۳اسط م ، ّ اسائَ عخٌشاًی، تْکیْ، ژاپي. 

Ċ  ۱۳۸۱ عبل  دس ّصاست ػلْم، تسمیمبت ّ فٌبّسیهٌتخت “اعتبد ًوًَْ کؾْس”دسیبفت ػٌْاى. 

Ċ  ٍ۱۳۸۰ عبل ،اص هؼبًّت پژُّؾی داًؾگبٍ صٌؼتی ؽشیف“  پژُّؾگش ًوًَْ”دسیبفت ػٌْاى ّ خبیض. 

Ċ  دسیبفت خبیضٍ ػلْم ّ تکٌْلْژیISESCO۱۹۸۸ ، عبل  دس ثیي داًؾوٌذاى کؾْسُبی اعلاهی، ؽِش سثبط، هشاکؼ. 

Ċ  ٍ۱۳۷۷عبل  ،اص اًدوي هٌِذعبى هکبًیک ایشاى“  ثِتشیي اعتبد ساٌُوبی پشّژٍ کبسؽٌبعی اسؽذ”دسیبفت خبیض. 

Ċ   ٍ۱۳۷۵ عبل  ،اص سییظ هستشم داًؾگبٍ صٌؼتی ؽشیف“  اعتبد ثشخغتَ”دسیبفت ػٌْاى ّ خبیض. 

Ċ   ٍ۱۳۷۰ عبل  ،اص ؽْسای ػبلی تسمیمبت ػلوی کؾْس“  پژُّؾگش ثشتش”دسیبفت خبیض. 

Ċ   ٍ۱۳۶۹عبل   ،اص هؼبًّت پژُّؾی داًؾگبٍ صٌؼتی ؽشیف“  پژُّؾگش ًوًَْ”دسیبفت ػٌْاى ّ خبیض. 

Ċ   ٍدسیبفت خبیضY.C.HSU۱۹۸۷ عبل ،  دس تسصیلات تکویلی، داًؾگبٍ ًیْهکضیکْ، آهشیکب. 

Ċ   دسیبفت خبیضٍ ّ ثْسط ًفت(Universal Oil)۱۹۸۰عبل  ،، آهشیکب. 

Ċ  دسیبفت خبیضٍ ثیي الوللی کبس(International Work)۱۹۸۰ عبل  ،، آهشیکب. 

Ċ  َدسیبفت خبیضٍ هدلReader's Digest۱۹۷۹عبل  ،، آهشیکب. 
 

  Êاختشاػبت: 

Ċ ”ؽوبسٍ “ تطجیك پزیشی ٌُذعی دس دعت ُبی هصٌْػی ّ عیجشًتیکی َ  .۱۳۶۹ی    د ،۲۴۲۲۰، اداسٍ ثجت اختشاع ایشاى، ث

Ċ ”طشازی سثبت ُبی دّثبصّیَ اص ًْع  CAM-LOCK “ اداسٍ ثجت ،UC ۱۹۹۳ًْاهجش ، ، آهشیکب۹۳-۳۵۳-۱، ثَ ؽوبسٍ ثجت. 

Ċ ”ٍ۱۳۷۴اعفٌذ ، ، اداسٍ ثجت اختشاع ایشاى، دس زبل ثجت“ صى دس فشػ ثبفی عٌتی ایشاى طشازی ّ عبخت هکبًیضم گش. 

Ċ ”۱۳۷۶ ثِوي ،، ادساٍ ثجت اختشاع ایشاى، دس زبل ثجت“ طشزی ًْیي دس عیغتن تؼْیض عشیغ گیشیپشُبی سثبتیکی. 

Ċ ”ؽوبسٍ “ سازی ّ عبخت ّ کبلیجشاعیْى دعتگبٍ سّثبتیکی تْاًغٌدی ػضلات کوشط َ  ،۵۹۶۶۸، اداسٍ ثجت اختشاع ایشاى، ث

. دکتشآرغبًی؛ دکتشفشُوٌذ؛ دکتشپشًیبًپْس؛ دکتشهمذاسی؛ هٌِذط فشصام پْس: ، ُوکبساى۱۳۸۸ هبٍ       تیش

Ċ ”ؽوبسٍ “ سّثبت عیبسُْلًْْهیک ثب چشخِبی کشّی َ :  ، ُوکبساى۱۳۸۹ هبٍ ، آرس۶۷۹۳۸، اداسٍ ثجت اختشاع ایشاى، ث

 .     هٌِذط ثیگ صادٍ؛ هٌِذط هٌدزة؛ هٌِذط طبُشی؛ دکتشهمذاسی
 

Ê   هدلات ػلویتسشیشیَػضْیت دس هدبهغ ػلوی ّ ثیي الوللی ّ ُیأت ُبی : 

Ċ ْعتَ فشٌُگغتبى ػلْم خوِْسی اعلاهی ایشاىنَ اةّ ػض(ASIRI  تبکٌْى ۱۳۸۴اص                           : (

Ċ  ػضْ ثشخغتَ اًدوي هٌِذعبى هکبًیک آهشیکب(ASME Fellow) :                       تبکٌْى ۲۰۰۱صعپتبهجش ا 

Ċ  ػضْ اًدوي هٌِذعبى هکبًیک ایشاى(ISME):                                تبکٌْى ۱۳۷۰اص آثبى 

Ċ  َهٌِذعی آهشیکب هلی ًخجگبىػضْ خبهؼ (Tau-Beta-Pie):                          تبکٌْى۱۹۸۷اص عبل  

Ċ تبکٌْى۱۳۹۰اص هِش                         :آهْصػ هٌِذعی ایشاى هذیشٍ هْعغَ اسصؽیبثی/هْعظ ػضْ ُیأت  

Ċ  تبکٌْى۱۳۸۹اص هِش                                :آهْصػ هٌِذعی ایشاى هذیشٍ اًدوي/هْعظػضْ ُیأت  

Ċ  تبکٌْى۱۳۸۹اص هِش                                      :هذیشٍ اًدوي سثبتیک ایشاى/هْعظػضْ ُیأت  

Ċ تبکٌْى ۱۳۸۸اص هِش                                  :آهْصػ هٌِذعی ایشاى فصلٌبهَیَ یشػضْ ُیأت تسش 

Ċ  ُْیأت تسشیشیَ هدلَ ثیي  الوللی ػضRobotics :                                             تبکٌْى ۲۰۰۸ص عپتبهجشا 

Ċ یَ هدلَ ثیي الوللی یشػضْ ُیأت تسشAdvanced Robotics Systems (ARS):              َتبکٌْى ۲۰۰۵اص ژاًْی 

Ċ یَ هدلَ ثیي الوللی یشػضْ ُیأت تسشMechanics and Solids (IJMS) :                 تبکٌْى۲۰۰۴اص ًْاهجش  

   Ċ هدلَ ثیي الوللی  یَیشػضْ ُیأت تسش Robotics;Theory & Applications                    :        تبکٌْى ۱۳۸۸ آرساص 

Ċ یَ هدلَ ثیي الوللی یشػضْ ُیأت تسشScientia Iranica  :                             تبکٌْى۱۳۸۱اص دی  

Ċ هٌِذعي هکبًیک یَ هدلَ ثیي الوللییشػضْ ُیأت تسش (ISME)  :                        تبکٌْى ۱۳۸۱اص دی 

Ċ یَ هدلَ ثیي الوللی یشػضْ ُیأت تسشEngineering :                            تبکٌْى ۱۳۶۷اص ؽِشیْس 

Ċ تبکٌْى ۱۳۷۱اص هِش                             :“ ؽشیف”یَ هدلَ ػلوی ّ پژُّؾی یشػضْ ُیأت تسش 
 

 

 

 



 4 

Ê  َطشذ ُب ّ  پشّژٍ ُبی اًدبم یبفت: 

Óهؼبًّت پژُّؾی ّ استجبط ثب صٌؼت داًؾگبٍ صٌؼتی ؽشیف، تِشاى، ایشاى   . 

Ċ ”۱۳۶۹ تب ۱۳۶۷اص     :                                “طشازی ّ عبخت دعت هصٌْػی ؽشیف 

Ċ ” اًذاصی ّ تدِیض اّلیي آصهبیؾگبٍ آهْصؽی ٍ  ۱۳۷۰ تب ۱۳۶۷اص     :              “ پژُّؾی سثبتیک کؾْس–سا

Ċ ”۱۳۷۱ تب ۱۳۷۰اص    :                            “دیٌبهیک ّ کٌتشل ثبصُّبی هکبًیکی اًؼطبف پزیش 

Ċ ”ُبی هصٌْػی ثشای کبسثشدُبی ثیْهکبًیکی َ  ۱۳۷۲ تب ۱۳۷۱اص      :                “طشازی ّ عبخت هبُیچ

Ċ ”۱۳۷۵ تب ۱۳۷۳اص     :                     “طشازی هکبًیضم سثبتیکی خِت اتْهبعیْى لبلی ثبفی عٌتی ایشاى 

Ċ ”۱۳۷۶  تب ۱۳۷۴اص   :                                “ثشسعی سّػ ُبی خذاعبصی هؼبدلات دیٌبهیکی 

Ċ ”۱۳۷۹ تب ۱۳۷۶اص   :       “هذ ل عبصی ّ تسلیل عیٌوبتیکی، دیٌبهیکی ّ کٌتشلی یک سثبت هتصل ثش سّی عطر هتسشک 

Ċ ”۱۳۷۸ تب ۱۳۷۷اص    :                               “طشازی ّ عبخت یک سثبت پشعتبس ثیوبسعتبًی 

Ċ ”ًْ۱۳۸۱ تب ۱۳۷۹اص    :                            “هذل عبصی دیٌبهیکی ّ تسلیل زشکتی هفصل صا 
  

Óپژُّؾکذٍ عیغتن ُبی پیؾشفتَ صٌؼتی، تِشاى، ایشاى . 

Ċ ”۱۳۷۶ تب ۱۳۷۴اص    :      “طشازی ّ عبخت یک عیغتن هبدّلاساصگیشیپشُبی سثبتیکی هدِض ثَ عیغتن تؼْیض عشیغ 

Ċ ” طشازی ّ عبخت یک سثبت صیشآثی(ROV)“                              :    ۱۳۸۱ تب ۱۳۸۰اص 

Ó ّصاست ػلْم، تسمیمبت ّ فٌبّسی، تِشاى، ایشاى. 

Ċ ”اًذاصی ّ تأعیظ لطت ػلوی طشازی، سثبتیک، ّ اتْهبعیْى ٍ   تب کٌْى۱۳۸۰اص     :                   “سا

Ċ ” اهکبى عٌدی ّ عبخت هیکشّگشیپشُبی سثبتیکی ثب هْاد ُْؽوٌذIPMC“             :     ۱۳۸۶ تب ۱۳۸۴اص 

Ó    عبصهبى ثِذاؽت خِبًی(WHO)     عبصهبى ػلوی، فشٌُگی ّ آهْصؽی اعلاهی ّ ،(ISESCO)لبُشٍ، هصش ،. 

Ċ ”۱۳۸۱ تب ۱۳۸۰اص   :             “طشازی ّ عبخت یک سثبت پشعتبس ثشای کوک سعبًی ثَ ثیوبساى لطغ ًخبػی 

 

Ó عبصهبى گغتشػ ّ ًْعبصی صٌبیغ ایشاى (IDRO)تِشاى، ایشاى ، . 

Ċ ”َ۱۳۸۴ تب ۱۳۸۳ اص    :  “طشازی ّ عبخت یک عشی اص سثبت ُبی اهذاگش ثشای اهذادسعبًی دس تخشیت ُبی ًبؽی اص صلضل 

Ó ّهشکض تسمیمبت ایشاى خْدس (TAM)تِشاى، ایشاى ،. 

Ċ ”۱۳۸۴ تب ۱۳۸۳ اص   :               “طشازی ّ عبخت یک هذل اص سثبت ُبی اًغبى ًوب ثشای هغبثمبت سّثْکبپ 

Ó صٌذّق زوبیت اص پژُّؾگشاى کؾْس (INSF)سیبعت خوِْسی، تِشاى، ایشاى ،. 

Ċ ”۱۳۸۷ تب ۱۳۸۵اص     :                   “هذل عبصی دیٌبهیکی ّ تسلیل فشآیٌذ دّیذى دس سثبت ُبی اًغبى ًوب 

Ċ ”۱۳۹۰ تب ۱۳۸۹اص   :       “طشازی ّ ؽجیَ عبصی هذل آصهبیؾگبُی یک غغّبلخبًَ سثبتیکی عبصگبسثب ؽشیؼت اعلاهی 
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Ê   ُبی دکتشی َ  :ساٌُوبیی ّ ُذایت پبیبى ًبه

 ،“ثشسعی ّ تْعؼَ سّػ ُبی خذاعبصی هؼبدلات دیٌبهیکی دس عیغتن ُبی اًؼطبف پزیش چٌذ ثذًَ”دکتش فشثذ فِیوی، -1

 .۱۳۷۸داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، ؽِشیْس 

، “دیٌبهیکی  یک ثبصّی هکبًیکی هبُش ًصت ؽذٍ ثش سّی پبیَ هتسشک-هذل عبصی ّ تسلیل عیٌوبتیکی”دکتش داّد ًبدسی، -2

 .۱۳۷۸داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، ثب ُوکبسی دکتش هسوذ دّسػلی، اعفٌذ 

َ سّػ زشکتی فشًِِت ”دکتشسضب سّاًی، -3 َ سیضی هغیش ثبصُّبی سثبتیکی ث  . ۱۳۸۴، پشدیظ ػلْم ّتسمیمبت، “ عِشِت–ثشًبه

، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، ثب ُوکبسی “ ساًی اًغبى–هذل عبصی ّ تسلیل دیٌبهیکی هفصل کؾککی”دکتش ػلی خؼفشی،  -4

 .۱۳۸۶دکتش فشصام فشُوٌذ، ثِوي 

َ عبصی دیٌبهیکی ثبصُّبی هکبًیکی لفل ثبداهکی”دکتشکبهجیض لبئوی اعکْئی،  -5 ،  داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، ثب “ثِیٌ

 .۱۳۸۷ُوکبسی دکتش عؼیذ عِشاة پْس، اعفٌذ 

، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، ثب ُوکبسی “سّؽی ًْیي دس تسلیل استؼبؽی تیشُبی تشک خْسدٍ”دکتشػلی سضب اثشاُیوی،  -6

 .۱۳۸۸دکتش هِذی ثِضاد، هشداد 

، “سات ًبًْهتشی دس فشایٌذ خبثدبیی ًبًْرسات ثَ کوک دیٌبهیک هْلکْلیثؽجیَ عبصی ا”دکتشعیذ زٌیف هسجْثی،  -7

 .۱۳۸۸داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، ثب ُوکبسی دکتش ًبدس خلیلی، هِش 

طشازی ّ عبخت دعتگبُی ًْیي دس اًذاصٍ گیشی، هذل عبصی ّ تسلیل ػولکشد هکبًیکی تٌَ ”دکتشهسوْدسضب آرغبًی،  -8

 .۱۳۸۸، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، ثب ُوکبسی دکتش فشصام فشُوٌذ، آثبى “دسزبلت ایضّهتشیک

، “طشازی، دیٌبهیک ّ تسلیل زشکتی یک سثبت پشعتبس ثشای کوک سعبًی ثَ ثیوبساى لطغ ًخبػی”دکتشػلی علک غفبسی،  -9

 .۱۳۸۸داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، ثب ُوکبسی دکتش غلاهشضب ّثْلی، ثِوي 

َ سّػ”دکتشزغیي ًدبت پیؼ کٌبسی، -10 َ عبصی فشآیٌذُبی دس اثؼبد ًبًْ دس هیکشّعکْپ ًیشّی اتوی ث  هذل عبصی ّ ؽجی

 .۱۳۸۹، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، دی “دیٌبهیک هْلکْلی

 ، داًؾکذٍ هٌِذعی“تطجیك پزیشی دیٌبهیک زشکت دّپب ّهبًیپْلیؼ دیٌبهیکی ؽیء گشا”دکتش ثشُبى ثیک صادٍ، -11

 .۱۳۸۹هکبًیک، ثب ُوکبسی دکتش عؼیذ عِشاة پْس، تیش 

 ، داًؾکذٍ هٌِذعی“کٌتشل عیغتوِبی تصبدفی ُیجشیذ ثب دعتشعی هسذّد ثَ اطلاػبت فضبی زبلت”هٌِذط کبٍّ هشآت، -12

 .هکبًیک، ثب ُوکبسی دکتش آسیب الغتی، دس زبل اًدبم

، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، ثب ُوکبسی دکتش آسیب “ کٌتشل عیغتوِبی تصبدفی ثب زغبثبى کغشی”هٌِذط ُذی صبدلیبى، -13

 .الغتی، دس زبل اًدبم

 .، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، دس زبل اًدبم“سّؽی ًْیي دس کٌتشل تْدٍ سثبتِب”هٌِذط ػلیشضبًؼوتی اصطِجبًبتی، -14

، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، دس " سثبت ثٌذثبصُْؽوٌذطشازي، عبخت ّ كٌتشل "هٌِذط عیذ هسوذ زغیٌی لْاعبًی،  -15

 .زبل اًدبم
 

Ê  ُبی کبسؽٌبعی اسؽذ َ    :ساٌُوبیی ّ ُذایت پبیبى ًبه

اثؼبد : عبصی، طشازی ّ عبخت دعت هصٌْػی ؽشیف هذل”هٌِذط هغؼْد ػبسفی ّ هٌِذط هِشداد هسوْدیبى، - 1ّ 2

 . ۱۳۶۹، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، ؽِشیْس “    ثیْهکبًیکی

 اثؼبد : هذل عبصی، طشازی ّ عبخت دعت هصٌْػی ؽشیف”دکتش ثیژى ّثْلی ّزذت، ّ هٌِذط سضب ؽبُمذهی، - 3ّ 4      

 .۱۳۶۹، داًؾکذٍ هٌِذعی ثشق، ثب ُوکبسی دکتش ادهًْذ صاُذی، دی “           ثیْالکتشیکی

َ عبصی گشافیکی”دکتشزویذُبؽن السغیٌی،- 5  .۱۳۶۹، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، هِش “560 کبهپیْتشی سثبت پْهب –ؽجی

، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک،هِشهبٍ “تسلیل عیٌوبتیکی ّدیٌبهیکی عیغتن زشکتی چِبسپب”هٌِذط ػیغی ُبؽولْ،- 6

۱۳۶۹. 

َ عبصی دس طشازی هغیش ثبصُّبی هبُش اًگؾت هبًٌذ- 7  ، داًؾکذٍ هٌِذعی “ دکتش زغي صیبدی، تئْسی توبط ّ ثِیٌ

 .۱۳۶۹    هکبًیک، ؽِشیْس 

 .۱۳۷۰، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، خشداد هبٍ “هذل عبصی ّ دیٌبهیک ثبصُّبی هکبًیک الاعتیک”دکتشهبًی لبعوپْسی،- 8

 ، داًؾکذٍ هٌِذعی “ تْلیذ هغیش، ّ کٌتشل هکبًی ًیشّیی دس سثبت ُب ثب تأکیذ ثش کٌتشل تطجیمی”دکتش عبعبى سلیجی صادٍ، - 9

 .۱۳۷۰    هکبًیک، تیش 
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 طشازی ّ کٌتشل دعت عیجشًیتکی ثب سّػ تلفیك زظ ػویك تْعؼَ یبفتَ ّ تؾخیص الگْی ”دکتش فشُبد ػمیلی، - 10

 .۱۳۷۰، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، ثب ُوکبسی دکتش هسوذ زك پٌبُی، اعفٌذ “       کلاط ُبی زشکتی، 

 .۱۳۷۱ ، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، تیش“کبسثشد سّػ ُبی هٌِذعی دستسلیل فشآیٌذ تْلذ اًغبى”دکتشسزوبى داّدی،- 11

َ ػٌْاى هسشک ُبی ثبصُّبی اًؼطبف پزیش سثبتیکی”هٌِذط هدیذ خؼفشیبى، - 12 َ ُبی ثبدی ث  ، “ طشازی ّ عبخت هبُیچ

 .۱۳۷۲      داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، ثِوي 

 ، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، “ زشکت ثذّى ًْعبى خغن آّیختَ اص گیشیپشیک سثبت صٌؼتی”هٌِذط اّعتب عخبّت، - 13

 .۱۳۷۳      ثِوي 

َ عبصی ػذدی دس اسُتذًغی ّهطبلؼَ ًیشُّبی آسچ”هٌِذط عؼیذ عشخوؼی، - 14  ّایشّ –کبسثشد سّػ ُبی تسلیلی ّ ؽجی

 .۱۳۷۳ ؽِشیْس، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، ثب ُوکبسی دکتش هسوذزغیي کبسگش ًْیي، “       زشکت دًذاى ُب

 .۱۳۷۵، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، دی “اعتشاتژی کٌتشلی ثذى اًغبى دسزبلت ایغتبدى”هٌِذط خِبًگیشهجبسصپْس، - 15

 ، “ زذالل ًوْدى داهٌَ ًْعبى یک تیش الاعتیک ثَ ٌُگبم زول تْعظ یک سثبت”هٌِذط ػلی اکجش هِذّی خلال، - 16

 .۱۳۷۵      داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، داًؾگبٍ آصاد اعلاهی، ثِوي 

،داًؾکذٍ “  دس عیغتن تسشیک دعت هصٌْػیNiTiکبسثشد آلیبژُبی زبفظَ ؽکل ”هٌِذط زویذسضب ًبدسیبى، - 17

 .۱۳۷۵      هٌِذعی هکبًیک ثب ُوکبسی دکتش غلاهشضب ّثْلی ّ دکتش خطیت الاعلام صذسًژاد،  ثِوي 

 ، “ طشازی ّ عبخت یک عشی گیشیپشُبی چٌذ هٌظْسٍ سثبتیکی هدِض ثَ عیغتن تؼْیض عشیغ”دکتش فشؽبد ثشاصًذٍ، - 18

 .۱۳۷۶      داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، هِش 

 ، داًؾکذٍ هٌِذعی “ هذل عبصی ّ تسلیل عیٌوبتیکی هکبًیضم سثبتِب ثب ثبصُّبی هْاصی”هٌِذط هدیذ ؽِپشیبى، - 19

 .۱۳۷۶      هکبًیک، ؽِشیْس 

 .۱۳۷۶ ، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، تیش“زل هذل غیشخطی دیٌبهیک هفبصل دسثذى اًغبى”هٌِذط هدیذ خضسایی، - 20

 ، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، “ هذل دیٌبهیکی عَ عگوٌتی هفصل صاًْ دس فضبی دّ ثؼذی”هٌِذط زغیي ؽبٍ ػلی، - 21

 .۱۳۷۶      تیش 

 ، “ طشازی ّ عبخت یک هکبًیضم ثشای اتْهبعیْى فشآیٌذ ًصت چشش خْدسّی عْاسی”هٌِذط هشتضی عبػذی، - 22

 . ۱۳۷۶      داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، هِش 

 ، داًؾکذٍ هٌِذعی “ طشازی ّ عبخت یک عٌغْس ًیشّیی سثبتیکی ثب عَ دسخَ آصادی”هٌِذط خؼفش ّطي خْاٍ، - 23

 .۱۳۷۶      هکبًیک، هِش 

 تسلیل ثَ سّػ اخضاء هسذّد اًتؾبس هْج تٌؼ دس لسظَ ُیل اعتشایک دس اتصبل هکبًیکی ”هٌِذط ُبؽن خْادی، - 24

 ، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، ثب ُوکبسی دکتش زویذسضب کبتْصیبى ّ دکتش هسوذ تمی “       اعتخْاى ّ هفصل هصٌْػی

 .۱۳۷۶      ازوذیبى، آرس 

 ، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، ثب ُوکبسی “ اهکبى عٌدی عبخت پشّتضُبی اّستْپذی”هٌِذط سضب عوشلٌذی، - 25

 .۱۳۷۶      دکتش فشصام فشُوٌذ، اعفٌذ 

 ، “MA3000ثشسعی سّػ ُبی کبلیجشاعیْى عیٌوبتیکی سثبت ُب ّ کبسثشد آى دس سثبت ”هٌِذط هسغي افشّؽ، - 26

 .۱۳۷۸      داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، خشداد 

َ ثٌذ، - 27  ، داًؾکذٍ هٌِذعی “ تسلیل ًیشّیی هفصل صاًْ دس ٌُگبم ثلٌذ ؽذى اص زبلت چوجبتَ”هٌِذط زغیي فکْس ػلال

 .۱۳۷۸      هکبًیک، ثب ُوکبسی دکتش فشصام فشُوٌذ، خشداد 

َ عبصی دّچشخَ ثشای ثبًْاى دس فشٌُگ اعلاهی”هٌِذط ػلی سضب صوذی، - 28  ، داًؾکذٍ هٌِذعی “ طشازی ّ ؽجی

 .۱۳۷۸      هکبًیک، خشداد 

 .۱۳۷۹، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک،هِش “طشازی ّعبخت سثبت پشعتبسثیوبسعتبًی”هٌِذط اهیشػلی فشّؽ ًصیشایی،- 29

 هذل عبصی سیبضی ّ تسلیل زبلت ُبی ًشهبل، تخشیت ؽذٍ، ّ فیْص ؽذٍ دس هِشٍ ُبی ”هٌِذط اهیشُْؽٌگ ثِشاهی، - 30

 .۱۳۸۰، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، آرس “       گشدى

 خِت افضایؼ فشکبًظ ُبی طجیؼی سثبت ُبی  (ثشیغیٌگ)عبصی ّ طشازی تکٌیک پؾتْاسٍ صًی  هذل”هٌِذط اثبرس ًظبفت، - 31

 .۱۳۸۰، اعفٌذ اًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، د“       صٌؼتی

 ، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، ثب ُوکبسی دکتش ًبصش “ کٌتشل ُْؽوٌذ ّضؼیت هبُْاسٍ”هٌِذط ًْیذ دادخْاٍ تِشاًی، - 32

 .۱۳۸۱      عبداتی، ؽِشیْس 

 ، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، ثب “ هذل خشیبى ثِیٌَ اًشژی دس یک ّازذ هغکًْی”هٌِذط اػظن الغبدات طْعی، - 33

 .۱۳۸۱      ُوکبسی دکتش هسوذ زغي عؼیذی، ثِوي 
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 ، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، “ (UROV)عیٌوبتیک ّ دیٌبهیک یک سثبت صیش عطسی ”هٌِذط هسوذخلح اهیشزغیٌی، - 34

 .۱۳۸۱      اعفٌذ 

 .۱۳۸۱، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، اعفٌذ “ثشسعی عیٌوبتیکی ّ تسلیل فشآیٌذ پشیذى اًغبى”دکتش هغؼْد آسیبًپْس،- 35

 ، داًؾکذٍ هٌِذعی “ تسلیل پبیذاسی ّ طشازی هغیش زشکت دس ثبصُّبی هکبًیکی هْثبیل”دکتش هسوذسضب اػلن، - 36

 .۱۳۸۲      هکبًیک، هشداد 

َ عبصی زشکتی یک سثبت هبس هبًٌذ”هٌِذط هسغي ًخؼی ًژاد، - 37  ، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، “ طشازی، هذل عبصی ّ ؽجی

 .۱۳۸۲      ثب ُوکبسی دکتش داّد ًبدسی، هشداد 

 ، داًؾکذٍ “ طشازی ّ عبخت یک ثبصّی هکبًیکی هغتش اعلیْ  ثشای هسیظ گلاّ ثبکظ”هٌِذط زویذسضب چبثک، - 38

 .۱۳۸۲      هٌِذعی هکبًیک، اعفٌذ 

 ، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، ثب ُوکبسی “ (UROV)هذل عبصی ّ کٌتشل یک سثبت صیش عطسی ”هٌِذط زغیي ثشُبى، - 39

 .۱۳۸۲      دکتش غلاهشضب ّثْلی، اعفٌذ 

  دیٌبهیکی سثبت –ُبی طشازی، ّ هذل عبصی عیٌوبتیکی  ّیژگی”هٌِذط اهیش لطفی ّ هٌِذط عیذ زٌیف هسجْثی، - 41ّ40

 .۱۳۸۳، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، خشداد “ اهذادگش هیگْ ؽکل      

 . ۱۳۸۳، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، آرس “ ُبی خفت پبی اًغبى تسلیل دیٌبهیکی ّ کٌتشل پشػ”دکتش سضب کشیوی، - 42

َ ُبی عتْى فمشات ثَ ٌُگبم ایدبد پبیذاسی تْعظ ًیشُّبی خبسخی”هٌِذط ػلی کیبپْس، - 43  ، ثب “ هذل عبصی ّ تسلیل هبُیچ

 .۱۳۸۳      ُوکبسی دکتش فشصام فشُوٌذ، ثِوي 

 داًؾکذٍ“ NiTiطشازی ّ عبخت یک اعفٌکتْس هصٌْػی تْعظ آلیبژُبی زبفظَ ؽکل ”هٌِذط هسوذسضب دیلوی، - 44

 .۱۳۸۳ؽِشیْس ثب ُوکبسی دکتش خطیت الاعلام صذسًژاد، هٌِذعی هکبًیک،       

 ، داًؾکذٍ “ افضایؼ پبیذاسی ثبصُّبی هکبًیکی هتسشک ثب اعتفبدٍ اص خجشاى عبص دیٌبهیکی”هٌِذط عِشاة اعلاهی، - 45

. ۱۳۸۴      هٌِذعی هکبًیک، ثب ُوکبسی دکتش داّد ًبدسی، دی  

 هذل عبصی، ؽٌبعبیی، زل هؼبدلات غیش خطی ّ کٌتشل آؽْة دس هیکشّعکْپ ًیشّی ”هٌِذط زغیي ًدبت پیؼ کٌبسی، - 46

 .۱۳۸۴ ، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، ثب ُوکبسی دکتش ًبدس خلیلی، دی “      اتوی

 ، “ تسلیل عیٌوبتیکی ّ دیٌبهیکی زشکت سثبت ُبی دّپب ثَ سّػ خبثدبیی دیٌبهیکی ؽی ءگشا”هٌِذط ثشُبى ثیک صادٍ، - 47

 .۱۳۸۴      ثب ُوکبسی دکتش هدیذ ًیلی ازوذ آثبدی، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، اعفٌذ 

، داًؾکذٍ “ دسخَ آصادیЄІتؼییي فضبی کبسی ّتسلیل دیٌبهیکی سثبت ُبی ّیٌچی هْاصی ”هٌِذط ػلی افؾبسی،- 48

 .۱۳۸۵      هٌِذعی هکبًیک، آرس 

 ، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، ثب ُوکبسی دکتش “ تسلیل دیٌبهیکی ّ کٌتشل سثبت هتسشک کشّی”هٌِذط هدیذ سخبیی، - 49

 .۱۳۸۵      عؼیذ عِشاة پْس، دی 

 ، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، ثب “ هذاس الکتشیکی هؼبدل تیشُبی الاعتیک ثب اخضاء پیضّالکتشیک”هٌِذط هسغي ثمفی، - 50

 .۱۳۸۵      ُوکبسی دکتش ًبدس خلیلی، آثبى 

 ، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، ثب “طشازی سثبت کوک خشاذ دس خشازی لاپشاعکْپی”هٌِذط ػلیشضب هیشثبلشی، - 51

 .۱۳۸۵      ُوکبسی دکتش فشصام فشُوٌذ، اسدیجِؾت 

 ، داًؾکذٍ هٌِذعی       “ هذل عبصی دیٌبهیکی ّ تسلیل فشآیٌذ دّیذى دس سثبت ُبی اًغبى ًوب”هٌِذط عیذ زغیي توذتی، - 52

 .۱۳۸۶هکبًیک، ثب ُوکبسی دکتش عؼیذ عِشاة پْس، خشداد       

 ، “  فبصی–کٌتشل کیفی هبؽیي ثیٌبیی ّسق ًْسد ؽذٍ دس خظ ًْسد گشم فْلاد ثب کوک ؽجکَ ػصجی ”هٌِذط پیبم صًذیَ، - 53

 .۱۳۸۶      داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، ثب ُوکبسی دکتش هسوذتمی ازوذیبى، دی 

 .۱۳۸۶، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، دی  “ طشازی، عبخت ّ کٌتشل ُْؽوٌذ سثبت ثٌذثبص”هٌِذط ػلیشضب هسوذی، - 54

َ ُبی ُْؽوٌذ”هٌِذط عیٌب سادهشد، - 55  ، داًؾکذٍ هٌِذعی “ طشازی، هذل عبصی ّ کٌتشل سثبت هبُی ثب اعتفبدٍ اص هبُیچ

 .۱۳۸۷      هکبًیک، ثب ُوکبسی دکتش زغي ظِْس، آرس 

  ، داًؾکذٍ “اًذاصٍ گیشی ّ تسلیل اعتشاتژی تؼبدلی ثذى ثشسّی یک تؼبدل عٌح چشخؾی”هٌِذط زغبم صهشدی همذم، - 56

 .۱۳۸۷هٌِذعی هکبًیک، ثب ُوکبسی دکتش فشصام فشُوٌذ،  آرس       

 ، داًؾکذٍ ػلْم ّ هٌِذعی، گشٍّ“کبسثشد دعتگبٍ ُپتیک دس آهْصػ هدبصی”هٌِذط هیتبق هٌصْسی ثشّخٌی، - 57

 .۱۳۸۷پشدیظ ثیي الولل کیؼ،  ثِوي        هکبتشًّیک،

 .۱۳۸۷، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک،  دی “طشازی، ؽجیَ عبصی ّ کٌتشل سثبت هبُی”هٌِذط هسوذ ؽبُی، - 58

 طشازی ّ عبخت یک ُْلْگشام عَ ثؼذی اص آسم پشدیظ ثیي الولل داًؾگبٍ صٌؼتی ؽشیف دس ”هٌِذط هِغب پزیشػ، - 59

. ۱۳۸۸ثب ُوکبسی دکتش عؼیذ ثبلشی،  تیش  ، داًؾکذٍ ػلْم ّ هٌِذعی، پشدیظ ثیي الولل کیؼ،“      خضیشٍ کیؼ
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، داًؾکذٍ  “هذلغبصی ّکٌتشل فشایٌذ هٌیِپْلیؾي ًبًْ رسات تْعظ هیکشّعکْپ ًیشّی اتوی”هٌِذط زغبم ثبثبزغیٌی، - 60

 .۱۳۸۸      هٌِذعی هکبًیک، ثب ُوکبسی دکتشعیذ زٌیف هسجْثی، ثِوي 

طشازی ًوًَْ اّلیَ دعتگبٍ اًذّعکْپ اًؼطبف پزیش   ”هٌِذط ّزیذ یؼمْثی ًصشآثبدی ّهٌِذط زغیي هسوذی، - 61 62ّ

 .۱۳۸۸، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، ثب ُوکبسی دکتش عؼیذ ثبلشی، تیش “      عَ ثؼذی ثش اعبط ُْلْگشافی دیدیتبل رسات

. ۱۳۸۹،داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک،ؽِشیْس “ثشسعی تدشثی زشکت تْدٍ ای سثبتِب”هٌِذط ػلیشضبًؼوتی اصطِجبًبتی،- 63

، داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک،  "طشازي، عبخت ّ كٌتشل هجتٌي ثش هذل سثبت ثٌذثبص"هٌِذط عیذ هسوذ زغیٌی لْاعبًی، - 64

 .۱۳۸۹      دی 

.  ۱۳۹۰،داًؾکذٍ هٌِذعی هکبًیک، فشّددیي “هذلغبصی ّکٌتشل زشکت تْدٍ ای سثبتِب”هٌِذط هِذی فشؽچی،- 65

،داًؾکذٍ ػلْم ّ  “طشازی ّ ؽجیَ عبصی یک غغّبلخبًَ سثبتیکی عبصگبس ثب ؽشیؼت اعلاهی ”هٌِذط ازغبى ًصیشی،- 66

. ۱۳۹۰ثب ُوکبسی دکتشکبهجیضلبئوی اعکْیی،  خشداد        هٌِذعی، پشدیظ ثیي الولل کیؼ،
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