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ری    کارنامک علمی و حرفه ای دکتر علی مقدا
 مهندسی مکانیک در استاد نمونه کشور

 هوری اسلامی ایرانسته فرهنگستان علوم جمعضو واب
 عضو و استاد برجسته انجمن مهندسان مکانیک ایران

 جایزه مرحوم علامه طباطبایی دریافتبا  ی نخبگانبرجسته بنیاد مل   پژوهشگر و استاد

  (ASME Fellow)  نجمن مهندسان مکانیک آمریکاعضو برجسته ا
 (𝛕-𝛃-𝛑)  مهندسی آمریکا نخبگانعضو جامعه ملی 

/https://fa.wikipedia.org/wikiعلی_مقداری  

 

  

  های فعلیتئولیمس 
 

 نیمه وقت واحد تهران غرب ، و استاددانشگاه صنعتی شریف مهندسی مکانیک،"بهنگام"بازنشسته  40 هیاستاد تمام پا 

  meghdari@sharif.edu  پست الکترونیکی:       http://mech.sharif.edu/~meghdari/    :گاهوب        

   واحد بین الملل فرشتگان: برای شهروندان با نیازهای ویژه )با محوریت شهروندان ناشنوا -سرپرست دانشگاه آزاد اسلامی 

       https://fib.iau.ir/fa    :گاهوب   ایران زمین.تهران: میدان صنعت، ابتدای بلوار   ،و کم شنوا(        
 (021) 8807-6330 (  ،021) 8807-4905 (  ،021) 6616-5541 تلفن: 

    

  قاتیهای تحقیزمینه 
 

 و مکاترونیکبیومکانیک ، بیو و نانو رباتیک، شناختی-اجتماعی رباتیک، هاسینماتیک و دینامیک ربات      
 

  ی، صنعتی، و اجرایهای علمیسئولیتم 
 

 تهران، ایران:وزارت علوم، تحقیقات و فنآوری  ، 
     1399تا  1396از                              :           وزارت عتف یو مشاور معاون آموزش یآموزش عال شیعضو ستاد آما 
     1384تا  1382از                                                   ،یو فنآور قاتیوزارت علوم، تحق یمرکز یزیمم أتیعضو ه 
     1398تا  1380از                                                                        ف،یشر یدانشگاه صنعت یزیمم أتیه عضو 
     1395تا  1393از                                                                          ،یرجائ دیدانشگاه شه یزیمم أتیه عضو 
     1399تا  1394از                                                                 ،یدانشگاه آزاد اسلام یمرکز یزیمم أتیه عضو 
     وننکتا  1397از                                  ،ینیامام خم یالملل نیدانشگاه ب یزیمم أتیعلوم در ه ریوز ندهیو نما عضو 
      وننکتا  1398از                          ،دانشگاه پیام نوررشته ها و مراکز شورای ساماندهی علوم در  ریوز ندهیو نما عضو 

 تهران، ایران:انشگاه آزاد اسلامید  ، 
  کنونتا  1397آذر از         :برای شهروندان با نیازهای ویژه() سرپرست واحد بین الملل فرشتگانمسئول راه اندازی و   

https://fa.wikipedia.org/wiki/علی_مقداری
http://mech.sharif.edu/~meghdari/
mailto:meghdari@sharif.edu
https://fib.iau.ir/fa
https://fib.iau.ir/fa
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 ران:،  تهران، ایمعاونت امور تحقیقات و منابع انسانی ،وزارت نیرو 
 1396تا بهمن  1394آذر از                                    :     مدیرکل دفترآموزش، پژوهش، و فناوری 
 :دانشگاه آزاد اسلامی، سازمان مرکزی،  تهران، ایران 
 1394تا مرداد  1392از اسفند                  (:     علمی رئیس مرکز امور هیأت علمی )جذب، بورس، و ارتقای مرتبه  
 تهران، ایران:بنیاد ملی نخبگان  ، 
     1398تا اردیبهشت  1390اردیبهشت از                                                 نخبگان یمل ادینخبگان، بن یعضو شورا  
 :دانشگاه صنعتی شریف، تهران، ایران 
 1394اردیبهشت  تا 1392از اردیبهشت         تهران 22در منظقه  دانشگاه پردیس پژوهش و فنآوریعمرانی طرح  مدیر 
 1389 مهر تا 1380 مهر از                            :حصیلات تکمیلی دانشگاهمعاون آموزشی و ت  
  1400فروردین  تا 1376 از تیر                   مهندسی مکانیک: "بهنگام" بازنشسته 40 پایهتمام استاد 

 1392اردیبهشت   تا 1388 از فروردین                                 : ها و زبان شناسی مرکز زبان و بنیانگذار رییس 
  1399تیر  تا 1380از فروردین                                    قطب علمی طراحی، رباتیک و اتوماسیون: و مؤسس مدیر 
 :اتوماسیون وبگاه درنمایشگاه بین المللی      ؛  /26972/1http://www.mech.sharif.ir/webشریف:  )سدرا( وبگاه    

 www.expo21xx.com/automation21xx/15799_st2_university/default.htmhttp:// 
  :1389 مهر تا 1382از فروردین                                         عضو شورایعالی پردیس بین الملل دانشگاه در کیش 
 1379  تا شهریور  1375 ز تیرا                              دانشگاه صنعتی شریف:  ،رییس دانشکده مهندسی مکانیک  
  :1375  تیر تا   1373 از اردیبهشت                                         معاون آموزشی دانشکده مهندسی مکانیک  
 1372 تا اسفند 1368 ز مهرا                                  :بیومکانیک –گروه مهندسی پزشکی  مدیر     
 1376 تا تیر 1371 از خرداد                              :دانشیار رسمی قطعی مهندسی مکانیک 
 1371  تا خرداد  1366 از دی                                       :استادیار مهندسی مکانیک 
 تاکنون 1368 از              :تی شریفدانشگاه صنع انشجویان رزمنده، شاهد و ایثارگرراهنمای د استاد یا/ستاد وعضو 
 1371  خردادتا  1370 از فروردین                  :دبیر اولین کنفرانس کاربردهای مهندسی مکانیک در کشور 
  1368  آذر  تا 1367  از تیر                      :دانشکده مهندسی مکانیکمعاون پژوهشی و ارتباط با صنعت 

 رادو دانشگاه کل(CSM)، دانشکده مهندسی، شهر گلدن، آمریکا. 
 2000تا آگوست  1999ز سپتامبر ا                                  :استاد پژوهشی مهندسی مکانیک و بیومکانیک  

 دانشگاه کالیفرنیا، دانشکده مهندسی مکانیک و هوافضا، شهر دیویس، آمریکا. 
  های پیشرفتهبانکز تحقیقات اتومراستاد پژوهشی (AHMCT):                  1994مارس تا  1993از مارس 

 .دانشگاه نیومکزیکو، دانشکده مهندسی مکانیک، شهر آلباکرکی، آمریکا 
 1999تابستان                                                                                 :مدعو پژوهشگر 
 1995، 1992، 1991های تابستان                                             :دکتری پسا پژوهشگر 

 دانشگاه شمالی ایلی نویز، دانشکده مهندسی مکانیک، شهر دکالب، آمریکا. 
 1983تا دسامبر   1982از آگوست                                   ستیار آموزشی و پژوهشی  د 

 شهرسازی ایران وزارت مسکن و. 
  تاکنون  1380 از        :یک( پایهدارنده  پروانه اشتغال به کار مهندسی تأسیسات مکانیکی ساختمان )کارشناس ارشد 

  مهندسی پزشکی و بیومکانیکآزمایشگاه تحقیقاتی (RMMRL) ،،آمریکا کلرادو، دنور. 
 2000تا آگوست  1999از سپتامبر                                      :دانشمند ارشد پژوهشی 

http://www.mech.sharif.ir/web/26972/1
http://www.expo21xx.com/automation21xx/15799_st2_university/default.htm
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 پژوهشکده سیستمهای پیشرفته صنعتی، تهران، ایران. 
 1378 تا تیر  1373از مهر                                         :پژوهشگر و عضو کمیته علمی 

  آلاموسلابراتوار ملی لاس (LANL)شهر لاس آلاموس، آمریکا ،. 
 1988تا  ژانویه    1987 ارسماز                                                  :یدکتر اپژوهشگر پس 
 

  دانشگاهی لاتتحصی 
 

 0/4از   8/3    : کل معدل            .آمریکا ،1987-1984، دکتری در مهندسی مکانیک و رباتیک، دانشگاه نیومکزیکو 
 0/4  از  0/4    :کل معدل       .آمریکا، 1983-1982شمالی ایلی نویز،  کارشناسی ارشد در مهندسی مکانیک، دانشگاه  
  ،0/4 از   2/3    :کل معدل        .آمریکا، 1982-1979کارشناسی در مهندسی مکانیک و هوافضا، دانشگاه میسوری 
 


 پژوهشی -های آموزشیز و بورسجوای  

 

  1398آبان   ، سازمان منطقه آزاد کیش،                 "دگار جزیره کیشنام آوران مان"دریافت لوح و تندیس مروارید  

  مین کنفرانس بین المللی رباتیک اجتماعی یازدهکسب جایزه برگزیده ویژه(ICSR)        ،1398آذر   ، مادرید، اسپانیا  

 فرانس کن، به کودکان ناشنوا آموزش زبان اشاره کسب رتبه او ل نمایشگاه خلاقیت، رَسا: ربات(ICRoM)،   1396 ذرآ  

 کنفرانس پنجم  ،کسب رتبه سوم نمایشگاه خلاقیت، ربات مانکن هوشمند(ICRoM)،                1396 آذر  
      1395 آذر     ، دریافت لوح فنآوری منتخب درهفدهمین نمایشگاه پژوهش وفنآوری، ربات رَسا برای آموزش زبان اشاره  

 المللی رباتهای اجتماعیکنفرانس بین، "تآبربا"لوح برترین ایده (ICSR) ،2016نوامبر         ،آمریکا، دانشگاه کانزاس  
 المللی رباتهای اجتماعیبرترین مقاله درششمین کنفرانس بین(ICSR)، 2014 اکتبر     استرالیا، سیدنی، دانشگاه صنعتی  

      1390اسفند                         بنیاد مل ی نخبگان،  از وهشگربرجستهجایزه مرحوم علا مه طباطبایی و عنوان استاد و پژ    
      1389 بهمن                                                                         ، “بانک پاسارگاد" از ممتازاستاد  زهیلوح و جا  
 1388 آذر            ، وزارت علوم، تحقیقات و فناوری ؛“ماسیوناتوک وطراحی، رباتی قطب علمی"به  ممتاز لوح و جایزه  
 المللیجایزه سخنران برتر در هفدمین کنفرانس بین) (DAAAM2006نوامبر                            ،، شهر وین، اتریش  

 ،1384 اسفند                 لوح و سکه یاد بود چهلمین سال تأسیس دانشگاه صنعتی شریف به عنوان پژوهشگر برجسته  
  1383اردیبهشت                   ،ایران ،مهندسی مکانیک، انجمن مهندسان مکانیک ایران، اصفهان برجستهجایزه استاد  
 2003جولای        ،المللی ربوکاپ، شهر پادووا، ایتالیاهای امدادگر، در هفتمین کنفرانس و مسابقات بینجایزه دوم ربات  
 سفر به انستیتو تکنولوژی ماساچوست بورس (MIT)و سخنرانی در کنفرانس(LINC) ٌ2003  فوریه            ،ن، آمریکاستُ، ب  
  سفر به انستیتو تکنولوژی توکیو  بورس تحقیقاتی(TIT) 2003ارس م                        ،و ارائه سخنرانی، توکیو، ژاپن  
  1381سال   ،                                              وزارت علوم، تحقیقات و فناوری منتخب “استاد نمونه کشور”عنوان  
  1380سال                                   ،از معاونت پژوهشی دانشگاه صنعتی شریف“  پژوهشگر نمونه”عنوان و جایزه  
  جایزه علوم و تکنولوژی(ISESCO) 1988 سال                    ،رباط، مراکش اسلامی،ین دانشمندان کشورهای در ب  
  1377سال                        ،از انجمن مهندسان مکانیک ایران  “بهترین استاد راهنمای پروژه کارشناسی ارشد”جایزه  
  1375سال                                           ،از رییس محترم دانشگاه صنعتی شریف “ استاد برجسته” عنوان و جایزه  
   1370سال                                                        ،عالی تحقیقات علمی کشوراز شورای“  پژوهشگر برتر”جایزه  
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   1369سال                                     ،از معاونت پژوهشی دانشگاه صنعتی شریف“  پژوهشگر نمونه”عنوان و جایزه  
  جایزه) (Y.C.HSU  1987سال                                            ،در تحصیلات تکمیلی، دانشگاه نیومکزیکو، آمریکا  
  نفت   تحصیلی جهانیجایزه(Universal Oil)1980سال                                                               ،، آمریکا  
 مللی کار الجایزه بین(International Work)1980سال                                                                ،، آمریکا  
  جایزه مجلهReader's Digest1979سال                                                                                 ،، آمریکا  

 

  اختراعات 
 

 ”1369 ید      ،24220شماره ، اداره ثبت اختراع ایران، به “مصنوعی و سیبرنتیکی هایپذیری هندسی در دستبیقتط  
 مهندس محمودیان. ؛همکاران: مهندس عارفی 
 ”بازویه از نوعهای دوطراحی ربات (CAM-LOCK) “ اداره ثبت ،UC 1993نوامبر          ، ، آمریکا93-353-1، به شماره  
 ”1388 تیر             ، 59668شماره  ، ایران،“ ت کمرباتیکی توانسنجی عضلای و ساخت و کالیبراسیون دستگاه رراحط                
  دکترپرنیانپور؛ دکترمقداری؛ مهندس فرزام پور. آذغانی؛ دکترفرهمند؛دکترهمکاران:  
 ”1389 آذر                                                    ،67938شماره  ، ایران،“ چرخهای کروی بات سیارهولونومیک بار   
 ؛ دکترمقداری.یرمهندس طاههمکاران: مهندس بیگ زاده؛ مهندس منجذب؛  

 ”1392ر مه   ، 80792شماره  ، ایران،“ ه رابط کاریبه همرابازوی مکانیکی ماهر کمک آموزشی  راه اندازوکنترل کننده    
 ناصری؛ دکترمقداری. سمکاران: مهنده 

 ”1392ر مه               ، 80841شماره  ایران، ،“ او ل و دو م طراحی و بکارگیری  ربات های انسان نما درآموزش زبان  
 همکاران:  دکتر عالمی؛ دکترمقداری، مهندس طاهری، خانم قاضی سعیدی. 

 ”1396 اردیبهشت                     ، 92022شماره ایران،  ، "رسَا"ناشنوایاندستیار آموزش زبان اشاره  اجتماعی ربات  
 .مهندس کاشانیان، زکی پورمهندس ، دکتر عالمی؛ دکترمقداری، همکاران:   
 ”1396اردیبهشت                            ،92197شماره ایران،  ،"آرش"همیار کودکان مبتلا به سرطان اجتماعی ربات  
 .مهندس خاموشی، مهندس مظفری، دکتر شریعتی، مهندس عیدی، آموزنده مهندس، دکتر عالمی، دکترمقداری همکاران: 

 

   علمی مجلات تحریریه اٌمنا و ممیزه، و هیأت هایهیأت، علمیعضویت در مجامع 
 

        تاکنون 1398 آبان از                               : اسپرینگر-؛ ناشر"شناختی-مهندسی اجتماعی"سردبیر میهمان مجله 
        تاکنون 1398 آبان از                              : اسپرینگر-ناشر؛ "پژوهش در آموزش مهندسی"سردبیر میهمان مجله 
        1399 تا 1395 از                                 : ستاد آمایش آموزش عالی ایران؛ وزارت علوم، تحقیقات و فنآوریعضو 
        1396آذر  1395 از                                                      : منای پژوهشگاه آزاد اسلامیهیأت اٌعضو 

        1398 تا 1394 از                                                  : شورای نخبگان )بنیاد ملی نخبگان(عضو 
       تاکنون 1393 اردیبهشت از                                         : آزاد اسلامی هیأت ممیزه دانشگاهعضو 
       تاکنون 1393 آذر از ، و1389تا مهر  1380از مهر               : هیأت ممیزه دانشگاه صنعتی شریفعضو 
       1399اسفند  تا 1395 آباناز        :(اعی آوا و نیما )دانش بنیانشرکت رباتیک اجتممدیره مؤسس و هیأت عضو هیات 
       1395مهر  تا 1393 مهر از                          آموزش و پرورش(وزارت ) هیأت ممیزه دانشگاه شهید رجاییعضو 

       1383مهر  تا 1381 مهر از                                     هیأت ممیزه مرکزی وزارت علوم، تحقیقات و فنآوریعضو 
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  عضو هیات مدیره انجمن و مؤسسه آموزش مهندسی ایران(ISEE) :                    1393مهر  تا 1389 مهراز 
  عضو هیات مدیره انجمن رباتیک ایران(RSI) :                               1398ا ت 1390از خرداد    
  یرانَسته فرهنگستان علوم جمهوری اسلامی اابوعضو(ASIRI) :                          تاکنون 1384از 
  عضو برجسته انجمن مهندسان مکانیک آمریکا(ASME Fellow):                  تاکنون 2001سپتامبر زا 
  عضو انجمن مهندسان مکانیک ایران(ISME):                               تاکنون 1370از آبان 
  مهندسی آمریکا  نخبگانملی عضو جامعه(Tau-Beta-Pie):                      تاکنون 1987از سال 

  :تاکنون 1388 از مهر                            عضو هیأت تحریریه فصلنامه آموزش مهندسی ایران 
 یالمللیه مجله بینیرعضو هیأت تحرRobotics :                                      2016 تا 2008ز ا   
 المللی یه مجله بینیرعضو هیأت تحرAdvanced Robotics Systems (ARS):                  2010 تا 2005از 
 المللی یه مجله بینیرعضو هیأت تحرMechanics and Solids (IJMS) :                     2008 تا 2004از 

   المللیمجله بین یهیرعضو هیأت تحر  Robotics;Theory & Applications:             تاکنون 1388ز آذر ا 
 المللییه مجله بینیرعضو هیأت تحرScientia Iranica  :                              تاکنون 1381 از دی 

 المللی مهندسی مکانیک یه مجله بینیرعضو هیأت تحر(ISME)  :                        کنونتا 1381 از دی 
 مهندسی المللییه مجله بینیرعضو هیأت تحر (Int. J. of Engineering):               تاکنون 1367 از شهریور 
 تاکنون 1371 از مهر                                 :“ شریف”یه مجله علمی و پژوهشی یرعضو هیأت تحر 
 

  درحال انجام/افتهانجام ی ی درون دانشگاهی و برون دانشگاهیهاطرح 
 

 .معاونت پژوهشی و ارتباط با صنعت دانشگاه صنعتی شریف، تهران، ایران   
 ”1369تا  1367از                                              : “طراحی و ساخت دست مصنوعی شریف 
 ”1370تا  1367از                     :  “کشور رباتیک پژوهشی –اندازی و تجهیز اولین آزمایشگاه آموزشی راه 
 ”1371تا  1370ز ا                             : “پذیردینامیک و کنترل بازوهای مکانیکی انعطاف 
 ”1372تا  1371از                    : “های مصنوعی برای کاربردهای بیومکانیکیطراحی و ساخت ماهیچه 
 ” 1375تا  1373ز ا                     : “بافی سنتی ایراناتوماسیون قالیطراحی مکانیزم رباتیکی جهت 
 ”1376تا  1374از                                   : “های جداسازی معادلات دینامیکیبررسی روش 
 ”1379تا  1376از      : “سینماتیکی، دینامیکی و کنترلی یک ربات متصل بر روی سطح متحرکتحلیل سازی و مدل 
 ”1378تا  1377از                                              : “طراحی و ساخت یک ربات پرستار بیمارستانی 
 ”1381تا  1379از                                               : “سازی دینامیکی و تحلیل حرکتی مفصل زانومدل 
 صنعتی، تهران، ایران. های پیشرفتهپژوهشکده سیستم 

 ”1376تا  1374از          : “ولارازگیریپرهای رباتیکی مجهز به سیستم تعویض سریعطراحی و ساخت یک سیستم ماد 
 ” طراحی و ساخت یک ربات زیرآبی(ROV)“ :                                                             1381تا  1380از 
  ،تحقیقات و فناوری، تهران، ایران.وزارت علوم 

 ”کنون تا 1380از                      :   “اندازی و تأسیس قطب علمی طراحی، رباتیک، و اتوماسیونراه 
 ” امکان سنجی و ساخت میکروگریپرهای رباتیکی با مواد هوشمندIPMC“ :                  1386تا  1384از 
 سازمان بهداشت جهانی (WHO)، و سازمان علمی، فرهنگی و آموزشی اسلامی  (ISESCO)قاهره، مصر ،. 
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 ”1381تا  1380از                   : “رسانی به بیماران قطع نخاعیطراحی و ساخت یک ربات پرستار برای کمک 
  سازمان گسترش و نوسازی صنایع ایران(IDRO) .تهران، ایران ، 

 ”1384تا  1383از      :“های ناشی از زلزلههای امداگر برای امدادرسانی در تخریباتطراحی و ساخت یک سری از رب 
  مرکز تحقیقات ایران خودرو(TAM).تهران، ایران ، 

 ”1384تا  1383ز ا                : “نما برای مسابقات روبوکاپهای انسانطراحی و ساخت یک مدل از ربات 
 شور صندوق حمایت از پژوهشگران ک(INSF).ریاست جمهوری، تهران، ایران ، 

 ”1387تا  1385از                        : “نماهای انسانسازی دینامیکی و تحلیل فرآیند دویدن در رباتمدل 
 ” 1390تا  1389از       : “طراحی و شبیه سازی مدل آزمایشگاهی یک غس الخانه رباتیکی سازگاربا شریعت اسلامی 

  ”1394تا  1393از                 : “سازی و تحلیل حرکتی یک نانو ربات سیار با استفاده از دینامیک مولکولی دلم 
  ”1396 تا 1395از     “ :رای تعامل باکودکان سرطانی درمحیط بیمارستانار بسی اجتماعی ربات  طراحی و ساخت یک 
   ستاد توسعه علوم و فناوریهای شناختی(COGC)،  ریاست جمهوری، تهران، ایران.و فناوری معاونت علمی 

 ”به عنوان دستیار درمانگر در درمان  بیماران مبتلا به اوتیسم  نماهای انسانربات بررسی تأثیر وسازی مدل      

 1/1395تا  1/1393از                                                :   )با همکاری دکتر مینو عالمی(“ )درخودماندگی(   
 ”مبتلا به اوتیسم  کودکاندرمان کمک در های هوشمند  جتماعی و سیستمهای اربات اثربررسی سازی ومدل      

 1397تا  1/1395از                                                    :   )با همکاری دکتر مینو عالمی(“ )درخودماندگی(   
  ریاست جمهوری، تهران، ایران.فناوری و  معاونت علمی 

 ”  تجهیز و توانمندسازی آزمایشگاه رباتهای اجتماعی به منظورامکان سنجی کاربرد کلینیکی آنها دربهبود روند درمانی    
 4/1395 تا 10/1393از                                                (:  یعالم نویدکتر م ی)با همکار “ کودکان سرطانی 
 ” 9/1398 تا 9/1397از        : “کودکان یهاکینیکل یآرش برا یربات اجتماع یصنعت مهینمونه ن و ساخت یطراح 
 تهران، ایران.پژوهشگاه ارتباطات و فنآوری اطلاعات،  ،وزارت ارتباطات و فنآوری اطلاعات 

 ” و مهندس  یعالم نویدکتر م ی)با همکار “ودکان ناشنوابهینه سازی ربات رسا: ربات دستیار آموزشی زبان اشاره به ک 
 3/1398 تا 11/1396از                                                                                        (:  محمد زکی پور 

 

   با حمایت بنیاد مل ی نخبگان( استاد میزبان و راهنمای پژوهشگران پسا دکتری( 

اتوماسیون: کرسی پژوهشی قطب علمی طر احی، رباتیک، و ،“آنالیز اتوماتیک و توالی دی ان ای” ،دکتر عاطفه خشنود- 1
 .1393فروردین  تا   1392فروردین از                                   .سیستمهای رباتیکی

ربات های اجتماعی در درمان  بکارگیری "و “ آموزش و یادگیری زبان انگلیسی به کمک ربات ها” ،دکتر مینو عالمی- 2
ن: کرسی قطب علمی طر احی، رباتیک، و اتوماسیو،  "و رواندرمانی کودکان مبتلابه سرطانبیماری های اتیستیک 

 .1394تا فروردین  1392فروردین از                               .پژوهشی سیستمهای رباتیکی
ن: قطب علمی طر احی، رباتیک، و اتوماسیو،  "بررسی رفتار دینامیکی نانورزوناتورها"، میآندوآب معانیاحسان دکتر  -3

 .1394 آبانتا  13 93 آباناز                                .کرسی پژوهشی سیستمهای رباتیکی

حی، رباتیک، قطب علمی طر ا ،"طراحی و ساخت یک ربات اجتماعی سی ار برای آموزش کودکان"دکتر آزاده شریعتی،  -4
 .1396تا  فروردین   1395فروردین از                   .ن: کرسی پژوهشی سیستمهای رباتیکیو اتوماسیو

قطب علمی طر احی،  ، "شناختی برای کودکان مبتلا به اتٌیسم-ربات های اجتماعیطراحی "، دکتر علیرضا طاهری -5
 .1397 اسفندتا    1396 اسفنداز                      .ین: کرسی پژوهشی سیستمهای رباتیکرباتیک، و اتوماسیو
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   های دکترینامهانراهنمایی و هدایت پای 
 

 ،“پذیر چند بدنههای انعطافهای جداسازی معادلات دینامیکی در سیستمبررسی و توسعه روش” ،دکتر فربد فهیمی -1
 .1378شهریور دانشکده مهندسی مکانیک، 

روی پایبه نصبب شبده ببر ماهر بازوی مکانیکی یک دینامیکی  -سینماتیکیو تحلیل سازی مدل”ی،دکتر داود نادر -2
 .1378 کاری دکتر محمد دورعلی، اسفندبا همدانشکده مهندسی مکانیک،  ،“متحرک

-رانته تحقیقات، پردیس علوم و“سِرِت –روش حرکتی فِرِنت ریزی مسیر بازوهای رباتیکی بهبرنامه”،رضا روانیدکتر -3
  .1384، دانشگاه آزاد اسلامی

، دانشکده مهندسبی مکانیبک، ببا “انسان رانی –ازی و تحلیل دینامیکی مفصل کشککیسمدل” ،دکتر علی جعفری -4
 .1386بهمن همکاری دکتر فرزام فرهمند، 

ندسی مکانیک، با ،  دانشکده مه“سازی دینامیکی بازوهای مکانیکی قفل بادامکیبهینه”کامبیز قائمی اسکوئی، دکتر- 5
 .1387 اسفندپور، کتر سعید سهرابهمکاری د

، دانشکده مهندسی مکانیک، با همکاری “خوردهروشی نوین در تحلیل ارتعاشی تیرهای ترک”رضا ابراهیمی، دکترعلی -6
 .1388دکتر مهدی بهزاد، مرداد 

، “نانوذرات ببه کمبک دینامیبک مولکبولی شبیه سازی اثرات نانومتری در فرایند جابجایی”دکترسید حنیف محبوبی،- 7
 .1388دانشکده مهندسی مکانیک، با همکاری دکتر نادر جلیلی، مهر 

گیری، مدل سازی و تحلیل عملکرد مکانیکی تنه ندازهطراحی و ساخت دستگاهی نوین در ا”درضا آذغانی، ومحمدکتر- 8
 .1388آبان رزام فرهمند، مکانیک، با همکاری دکتر فمهندسی ، دانشکده “درحالت ایزومتریک

، “مدلسازی دینامیکی یک سیستم توان دهی یاریگر برای حرکت یک انسان قطع نخاع کمری”دکترعلی سلک غفاری، - 9
 .1388دانشکده مهندسی مکانیک، با همکاری دکتر غلامرضا وثوقی، بهمن 

 روشنانو در میکروسکوپ نیروی اتمی به سازی فرآیندهای در ابعادسازی و شبیهمدل”کناری،حسین نجات پیشدکتر -10

 .1389 دی، دانشکده مهندسی مکانیک، “دینامیک مولکولی

 مکانیک، ، دانشکده مهندسی“گرامانیپولیش دینامیکی شیءو پذیری دینامیک حرکت دوپاتطبیق”زاده،برهان بیک دکتر -11
 .1389تیر پور، با همکاری دکتر سعید سهراب

، دانشکده مهندسی مکانیک، با همکاری دکتر “کنترل سیستمهای تصادفی با حسابان کسری” ،دکتر هدی صادقیان- 12
 .1392، شهریور و دکترسالاری ه آریا الستی

 ، دانشکده مهندسی“کنترل سیستمهای تصادفی هیبرید با دسترسی محدود به اطلاعات فضای حالت”کاوه مرآت، دکتر -13

 .1393، بهمن مکانیک، با همکاری دکتر آریا الستی

، دانشبکده مهندسبی مکانیبک، ببا “کنترل تطبیقی مدل مرجع در سیستمهای مرتبه کسبری”،محمد عابدینی دکتر -14
 .1393اسفند همکاری دکتر سالاری ه، 

، دانشکده مهندسی مکانیک،  با “تحلیل دینامیکی میکروموتورهای الکترواستاتیکی خراش محر ک”منصورابطهی، دکتر -15
 .1393بهمن کتر غلامرضا وثوقی، همکاری د

شخیص و درمان بیماران نما به عنوان دستیار درمانگر در تهای انسانطر احی و بکارگیری ربات” علیرضا طاهری، دکتر- 16
 .1396دی ، مکانیکم.  ید رضا پوراعتماد، دانشکدهعالمی و دکترحم با همکاری دکترمینو ،“تیسم )درخودماندگی( مبتلا به اٌ
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، “سازی و تحلیل حرکتی یک نانو ربات سیار با استفاده از دینامیک مولکبولیمدل”علیرضانعمتی اصطهباناتی، دکتر -17
 .1396ی رحسین نجات پیشکناری، دپور و دکتبا همکاری دکتر سعید سهراب .مکانیکدانشکده مهندسی 

با همکاری دکترحسین ، “ ت متحرک نوریمدل سازی وتحلیل حرکتی یک نانو ربا”سید محمد حسینی لواسانی، دکتر -18
 .1397ی ،  دمکانیکدانشکده مهندسی نجات پیشکناری،  

ببا  ،“ یاجتمباع یتوسط رببات هبا یکودکان مبتلا به نارساخوانو کمک درمان آموزش ” ،مهندس مجتبی شهاب– 19
 انجام. درحال، عالمی و دکترحمید رضا پوراعتماد، دانشکده مهندسی مکانیک همکاری دکترمینو

انسان نمبا ببه صبورت  یاحساس و حالت چهره توسط ربات ها صیسامانه تشخ یطراح”،اسفندبدعلیرضا  مهندس- 20
عالمی، دانشکده  مینوعلیرضا طاهری و دکتر  با همکاری دکتر ،“ربات یمتناسب احساس یهوشمند به همراه واکنش ها

 درحال انجام.، مهندسی مکانیک
انسان و  نیب یبر زبان اشاره فارس یسامانه ارتباط دوطرفه مبتن یسازادهیو پ یطراح ”،سید رمضان حسینی مهندس -21

عبالمی، دانشبکده  مینبوعلیرضا طاهری و دکتر  با همکاری دکتر ،“یدیتقل یریادگیو  یحافظه ضمن یسازربات با مدل
 درحال انجام.، مهندسی مکانیک

 

  های کارشناسی ارشدنامهانیراهنمایی و هدایت پا   
 

  سازی، طراحی و ساخت دست مصنوعی شریف: ابعبادمدل”مهندس مسعود عارفی و مهندس مهرداد محمودیان،  -1,2
 . 1369، دانشکده مهندسی مکانیک، شهریور “بیومکانیکی

  عی شریف: ابعبادسازی، طراحی و ساخت دست مصنومدل”ثوقی وحدت، و مهندس رضا شاهقدمی،دکتر بیژن و -3,4

 .1369 همکاری دکتر ادموند زاهدی، دی ، دانشکده مهندسی برق، با“ یوالکتریکیب
 .1369 دانشکده مهندسی مکانیک، مهر ،“560کامپیوتری ربات پوما  –گرافیکیسازی شبیه”الحسینی،دکترحمیدهاشم -5
 .1369 مهرماه مکانیک، .دانشکده م ،“رپاتحلیل سینماتیکی ودینامیکی سیستم حرکتی چها” ی هاشملو،عیسمهندس  -6
  ، دانشبکده مهندسبی “ سازی در طراحی مسیر بازوهای ماهر انگشت ماننددکتر حسن صیادی، تئوری تماس و بهینه -7

 .1369 شهریورمکانیک، 
 .1370ماه ، دانشکده مهندسی مکانیک، خرداد “سازی و دینامیک بازوهای مکانیک الاستیکمدل”،یورمانی قاسمپدکتر -8
 ، دانشکده مهندسی“ یها با تأکید بر کنترل تطبیقنیرویی در رباتتولید مسیر، و کنترل مکانی ”زاده، دکتر ساسان رقیبی -9

 .1370 مکانیک، تیر
الگبوی  سیبرنیتکی با روش تلفیق حس عمیق توسعه یافته و تشخیصدست طراحی و کنترل ”دکتر فرهاد عقیلی،  -10

 .1370 ، اسفندیپناهبا همکاری دکتر محمد حق، دانشکده مهندسی مکانیک، “  ،های حرکتیکلاس
 .1371 دانشکده مهندسی مکانیک،تیر ،“انسان تولد های مهندسی درتحلیل فرآیندروش کاربرد”دکتررحمان داودی، -11
 ،“ پذیر رباتیکیافهای بازوهای انعطعنوان محرکبه های بادیطراحی و ساخت ماهیچه”مهندس مجید جعفریان،  -12

 .1372 بهمندانشکده مهندسی مکانیک، 
 ، دانشکده مهندسی مکانیک،“ صنعتیحرکت بدون نوسان جسم آویخته از گیریپریک ربات ”مهندس اوستا سخاوت،  -13

 .1373 بهمن
 –رچرتدنسبی ومطالعبه نیروهبای آسبازی عبددی در اُهای تحلیلی و شبیهکاربرد روش”جمعی، سرمهندس سعید  -14
 .1373 شهریور، دانشکده مهندسی مکانیک، با همکاری دکتر محمدحسین کارگر نوین، “ هاوحرکت دندانوایر
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 .1375 ، دانشکده مهندسی مکانیک، دی“حالت ایستادنترلی بدن انسان دراستراتژی کن”، مهندس جهانگیرمبارزپور -15
، “ ل توسط یک رباتیک تیر الاستیک به هنگام حم حداقل نمودن دامنه نوسان”مهندس علی اکبر مهدوی جلال،  -16

 .1375 ک، دانشگاه آزاد اسلامی، بهمنمکانی دانشکده 
 دانشبکده،“ دسبت مصبنوعیسیستم تحریک در  NiTiکاربرد آلیاژهای حافظه شکل ”نادریان، حمیدرضا مهندس  -17

 .1375 بهمن ، ژادالاسلام صدرنبا همکاری دکتر غلامرضا وثوقی و دکتر خطیب مهندسی مکانیک
 ،“ یکی مجهز به سیستم تعویض سریعچند منظوره ربات یطراحی و ساخت یک سری گیریپرها”دکتر فرشاد برازنده،  -18

 .1376 مهردانشکده مهندسی مکانیک، 
  ، دانشبکده مهندسبی “ بازوهای موازیمکانیزم رباتها با سینماتیکی و تحلیل سازی مدل”مهندس مجید شهپریان،  -19
 .1376 شهریور کانیک،م

 .1376 دانشکده مهندسی مکانیک، تیر ،“حل مدل غیرخطی دینامیک مفاصل دربدن انسان”رایی، زمهندس مجید خ -20
  ، دانشکده مهندسی مکانیک،“ بعدی مدل دینامیکی سه سگمنتی مفصل زانو در فضای دو”مهندس حسین شاه علی،  -21
 .1376تیر 
، “ راحی و ساخت یک مکانیزم برای اتوماسیون فرآیند نصب چرخ خبودروی سبواریط”ساعدی، مهندس مرتضی  -22

  .1376 دانشکده مهندسی مکانیک، مهر
 ، دانشبکده مهندسبی“ سه درجه آزادیبا رباتیکی طراحی و ساخت یک سنسور نیرویی ”خواه، وطنعفر مهندس ج -23

 .1376 مهرمکانیک، 
  لحظه هیل استرایک در اتصال مکانیکی تنش در  وجانتشار مجزاء محدود به روش اتحلیل ”جوادی، اشم مهندس ه -24

  همکاری دکتر حمیدرضبا کاتوزیبان و دکتبر محمبد تقبی با ،، دانشکده مهندسی مکانیک“ استخوان و مفصل مصنوعی
 .1376 احمدیان، آذر

دکتر  مکانیک، با همکاری انشکده مهندسی، د“ ساخت پروتزهای اورتوپدیامکان سنجی ”مهندس رضا سمرقندی،  -25
 .1376 ، اسفندفرزام فرهمند

 ،“ MA3000هبا و کباربرد آن در رببات های کالیبراسیون سبینماتیکی رباتبررسی روش”مهندس محسن افروغ،  -26
 .1378 دانشکده مهندسی مکانیک، خرداد

 ، دانشکده مهندسی “ ز حالت چمباتهتحلیل نیرویی مفصل زانو در هنگام بلند شدن ا”بند، مهندس حسین فکور علاقه -27

 .1378 ، خرداددکتر فرزام فرهمندمکانیک، با همکاری 
 ، دانشبکده مهندسبی “ فرهنگ اسلامی سازی دوچرخه برای بانوان درطراحی و شبیه”مهندس علی رضا صمدی،  -28

 .1378 مکانیک، خرداد
 .1379 ، دانشکده مهندسی مکانیک،مهر“مارستانیطراحی وساخت ربات پرستاربی”مهندس امیرعلی فروغ نصیرایی، -29
   هایوز شده در مهرههای نرمال، تخریب شده، و فیسازی ریاضی و تحلیل حالتمدل”مهندس امیرهوشنگ بهرامی،  -30

 .1380 ، دانشکده مهندسی مکانیک، آذر“ گردن
هبای طبیعبی جهت افبزایش فرکانس گ(نسازی و طراحی تکنیک پشتواره زنی )بریسیمدل”مهندس اباذر نظافت،  -31

 .1380 ، اسفندمکانیک انشکده ، د“ های صنعتیربات
، دانشکده مهندسی مکانیک، با همکاری دکتر ناصر “ کنترل هوشمند وضعیت ماهواره”مهندس نوید دادخواه تهرانی،  -32

 .1381ساداتی، شهریور 
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 ، دانشکده مهندسی مکانیک، ببا“ نییک واحد مسکو مدل جریان بهینه انرژی در”مهندس اعظم السادات طوسی،  -33
 .1381 ری دکتر محمد حسن سعیدی، بهمنهمکا
، دانشبکده مهندسبی “ (UROV)سینماتیک و دینامیک یک ربات زیبر سبطحی ”مهندس محمدخلج امیرحسینی،  -34

 .1381 اسفند مکانیک، 
 .1381 دانشکده مهندسی مکانیک، اسفند، “ن انسانیکی و تحلیل فرآیند پریدبررسی سینمات”مسعود آریانپور،دکتر  -35
 ، دانشبکده مهندسبی “ تحلیل پایداری و طراحی مسیر حرکت در بازوهای مکانیکی موبایل”دکتر محمدرضا اعلم،  -36

 .1382 مکانیک، مرداد
مهندسبی ، دانشبکده “ ماننبد ربات مارحرکتی یک سازی سازی و شبیه، مدلطراحی”مهندس محسن نخعی نژاد،  -37

 .1382 مردادبا همکاری دکتر داود نادری،  مکانیک، 
، دانشکده “ طراحی و ساخت یک بازوی مکانیکی مستر اسلیو  برای محیط گلاو باکس”مهندس حمیدرضا چابک،  -38

 .1382 مکانیک، اسفند مهندسی
هندسبی مکانیبک، ببا ، دانشکده م“ (UROV)سازی و کنترل یک ربات زیر سطحی مدل”مهندس حسین برهان،  -39

 .1382 دکتر غلامرضا وثوقی، اسفندهمکاری 
 دینامیکی –سازی سینماتیکی های طراحی، و مدلویژگی”مهندس امیر لطفی و مهندس سید حنیف محبوبی،  -41,40

 .1383 دانشکده مهندسی مکانیک، خرداد ،“ امدادگر میگو شکل  ربات
 . 1383 ، دانشکده مهندسی مکانیک، آذر “های جفت پای انسانرل پرشتحلیل دینامیکی و کنت”دکتر رضا کریمی،  -42
جباد پایبداری توسبط نیروهبای های ستون فقرات به هنگبام ایتحلیل ماهیچه سازی ومدل”مهندس علی کیاپور،  -43

 .1383 ، بهمندکتر فرزام فرهمند، با همکاری “خارجی
 دانشکده“ NiTiور مصنوعی توسط آلیاژهای حافظه شکل طراحی و ساخت یک اسفنکت”مهندس محمدرضا دیلمی،  -44

 .1383شهریور الاسلام صدرنژاد، با همکاری دکتر خطیبمهندسی مکانیک، 
، دانشکده “ ساز دینامیکیجبران افزایش پایداری بازوهای مکانیکی متحرک با استفاده از”مهندس سهراب اسلامی،  -45

 .1384 دری، دیا همکاری دکتر داود نامهندسی مکانیک، ب
میکروسکوپ سازی، شناسایی، حل معادلات غیر خطی و کنترل آشوب در مدل”مهندس حسین نجات پیش کناری،  -46

 .1384 دی دکتر نادر جلیلی،دانشکده مهندسی مکانیک، با همکاری  ، “اتمی نیروی 
ه روش جابجبایی دینبامیکی ا ببهبای دوپبتحلیل سینماتیکی و دینامیکی حرکبت ربات”زاده، مهندس برهان بیک -47
 .1384 نشکده مهندسی مکانیک، اسفندبا همکاری دکتر مجید نیلی احمد آبادی، دا ، “ءگراشی
 دانشکده ،“درجه آزادی ششهای وینچی موازی رباتتعیین فضای کاری وتحلیل دینامیکی ”مهندس علی افشاری، -48

 .1385 آذرمکانیک،  مهندسی
، دانشکده مهندسی مکانیک، با همکباری “ کرویکنترل ربات متحرک دینامیکی و تحلیل ”مهندس مجید رجایی،  -49

 .1385 دی، پوردکتر سعید سهراب
  یک، با، دانشکده مهندسی مکان“ مدار الکتریکی معادل تیرهای الاستیک با اجزاء پیزوالکتریک”مهندس محسن ثقفی،  -50

 .1385 همکاری دکتر نادر جلیلی، آبان
 ، دانشبکده مهندسبی مکانیبک، ببا “در جراحی لاپراسکوپیربات کمک جراح طراحی ”س علیرضا میرباقری، مهند -51

 .1385 اردیبهشتهمکاری دکتر فرزام فرهمند، 
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 ، دانشکده مهندسی“ نماهای انسانسازی دینامیکی و تحلیل فرآیند دویدن در رباتمدل”مهندس سید حسین تمدتی،  -52
 .1386 پور، خردادتر سعید سهرابمکانیک، با همکاری دک

 ،“فازی –ی کمک شبکه عصببینایی ورق نوردشده درخط نوردگرم فولادبا کنترل کیفی ماشین”مهندس پیام زندیه، -53
 .1386 دیاری دکتر محمدتقی احمدیان،مکانیک، با همک  دانشکده

 .1386 دانشکده مهندسی مکانیک، دی،  “طراحی، ساخت و کنترل هوشمند ربات بندباز”مهندس علیرضا محمدی،  -54
دانشبکده ، “ های هوشبمندسازی و کنترل ربات ماهی ببا اسبتفاده از ماهیچبهطراحی، مدل”مهندس سینا رادمرد،  -55

 .1387 با همکاری دکتر حسن ظهور، آذر مکانیک، مهندسی
 ، دانشکده“ی یک تعادل سنج چرخشیاندازه گیری و تحلیل استراتژی تعادلی بدن بررو”مهندس حسام زمردی مقدم،  -56

 .1387 آذر ا همکاری دکتر فرزام فرهمند، مکانیک، ب

 ، گبروهمهندسبی علبوم و ، دانشکده“کاربرد دستگاه هپتیک در آموزش مجازی”، اق منصوری بروجنیتمیمهندس  -57
 .1387 بهمن،  پردیس بین الملل کیش ترونیک،مکا

 .1387 ، دانشکده مهندسی مکانیک،  دی“زی و کنترل ربات ماهیطراحی، شبیه سا”مهندس محمد شاهی،  -58

 طراحی و ساخت یک هولوگرام سه بعدی از آرم پردیس بین الملل دانشگاه صنعتی شریف در ”هسا پذیرش، مهندس م -59

 .1388 تیر  با همکاری دکتر سعید باقری، ، پردیس بین الملل کیش،ده علوم و مهندسی، دانشک“جزیره کیش
 ، دانشکده “مدلسازی وکنترل فرایند منِیپولیشن نانو ذرات توسط میکروسکوپ نیروی اتمی”مهندس حسام باباحسینی،  -60

 .1388 بهمن با همکاری دکترسید حنیف محبوبی، مکانیک،
 طراحی نمونه اولیه دستگاه اندوسکوپ انعطاف پذیر”مهندس وحید یعقوبی نصرآبادی ومهندس حسین محمدی،  -61,62
 .1388 نشکده مهندسی مکانیک، با همکاری دکتر سعید باقری، تیر، دا“بعدی بر اساس هولوگرافی دیجیتال ذراتسه 

 .1389شهریور  مکانیک، .مدانشکده  ،“رباتها ای توده بررسی تجربی حرکت”مهندس علیرضانعمتی اصطهباناتی، -63
، دانشبکده مهندسبی "نی بر مدل ربات بندبازطراحی، ساخت و کنترل مبت"مهندس سید محمد حسینی لواسانی،  -64

 .1389دی  مکانیک، 

 . 1390،دانشکده مهندسی مکانیک، فروددین “مدلسازی وکنترل حرکت توده ای رباتها”مهندس مهدی فرشچی، -65
،دانشکده علوم و “طراحی و شبیه سازی یک غس الخانه رباتیکی سازگار با شریعت اسلامی ”مهندس احسان نصیری، -66
 .1390 خرداد  با همکاری دکترکامبیزقائمی اسکویی، هندسی، پردیس بین الملل کیش،م

، دانشکده علوم و "طراحی یک سیستم توان دهی پایین تنه متناسب با اندام طبیعی انسان"دس صهبا صفوی، مهن -67
 .1390با همکاری دکترعلی سلک غف اری،  شهریور  مهندسی، پردیس بین الملل کیش،

تدوین نرم افزار شبیه سازی دینامیک مولکولی به منظور مدلسازی فرایندهای تماسبی در دس علیرضا طاهری،مهن -68
  . 1390، دانشکده مهندسی مکانیک،  با همکاری دکتر سی دحنیف محبوبی، شهریور "مقیاس نانو

دانشکده مهندسی  ،"زن شبیه سازی دینامیک سامانه پیشران یک پرنده مکانیکی بال"نگین بهشت کار،مهندس   -69
 .1390آذر مکانیک، 

،دانشکده علوم و مهندسی، پردیس   "شبیه سازی بیومانیپوایشن توسط دینامیک مولکولی"مهندس محمدعلی مهجور،  -70
 .1390با همکاری دکترحسین نجات پیشکناری،  آذر  بین الملل کیش،

حقیقی ببرای یبک ببازوی دارای شبش درجبه  طراحی وساخت کنترل کننده زمان"محمدحسین ناصری، مهندس -71
 .1390دی ، دانشکده مهندسی مکانیک، "آزادی
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 بهینه سازی افزونگی سینماتیکی و آنالیزمهارت ربات دوبازویبه مبوازی ببا قفلهبای "مهندس بهنوش رضائیان،  -72

 .1390کویی،  دی با همکاری دکترکامبیزقائمی اس ،دانشکده علوم و مهندسی، پردیس بین الملل کیش،"بادامکی
، دانشبکده مهندسبی مکانیبک، "سیسبتم هاپتیبکو بررسبی یبک تحلیبل "حیبدری کمبرودی، مهندس مهدی -73

 .1391شهریور
 .1391، دانشکده مهندسی مکانیک، ، شهریور "ربات گربه ی یکدینامیکو تحلیل شبیه سازی "مهندس ناصرساداتی، -74
 ،دانشکده علوم و مهندسی، پردیس بین الملل کیش،"کرم مانند  ت راحی  و ساخت رباط"،مهندس علی خوشنویسان -75

 .1391با همکاری دکترکامبیزقائمی اسکویی،  مهر 

،دانشکده علوم و مهندسی، پردیس بین الملل "ربات پرنده بال زن ی یکدینامیکتحلیل "مهندس زهرا جهان بین،  -76
 .1392،  اردیبهشت  با همکاری دکترابراهیمی کیش،

، دانشکده مهندسی مکانیک، با همکاری دکتر حسین "طراحی و ساخت یک ربات کوادراتور"مهندس حسین کمالی،  -77
 .1392نجات، بهمن 

، "درآموزش زببان انگلیسبی در مبدارس ایبرانی اجتماعی بکارگیری و بررسی اثرربات ها"مریم قاضی سعیدی،  -78
 .1393لمی، تیرماه مرکززبان ها و زبان شناسی، با همکاری دکترمینو عا

، مرکززبان "أثیراستفاده از رباتهای انسان نما درآموزش زبان انگلیسی به کودکان اُتیستیکت"نسیم محبوب بصیری،  -79
 .1394ها و زبان شناسی، با همکاری دکترمینو عالمی، تیرماه 

مهندسی مکانیک، با همکاری  ، دانشکده"طراحی الگوی راه رفتن برای ربات اجتماعی مینا"مهندس مجید عابدی،-80
 .1394دکتر سعید بهزادی پور، دی 

، دانشکده مهندسبی مکانیبک، ببا "آوا اجتماعی طراحی و ساخت سیستم شنوایی ربات"مهندس احسان صفاری،  -81
 .1394همکاری دکتر بهرام وزیرنژاد، و دکتر مینو عالمی، دی 

آمبوزش  یبرا ،یربات اجتماع کیو ساخت  یطراح" ان،یانکاش ریام دیپور و مهندس س یمهندس محمد زک -83و  82

 .1395 خرداد ،یعالم نویدکتر م یبا همکار، "(سارَ)زبان اشاره به کودکان ناشنوا 

علوم ، دانشکده "حالات چهره  قیانسان و ربات از طرهمزمان  یجانیتعامل هبررسی " ،علی قرباندهی پور مهندس -84
 .1395 شهریور ،یعالم نویدکتر م یبا همکار یش،پردیس بین الملل ک ، یمهندسو 
 ،یمهندسعلوم و ، دانشکده "انسان نمااجتماعی صورت توسط ربات  قلید همزمانایجاد ت" ،یامیسعلیرضا مهندس  -85

 .1395 شهریور ،سعید باقری شورکیدکتر  یبا همکار پردیس بین الملل کیش،
 ، دانشکده"جتماعی سیار برای محیط بیمارستانی کودکان سرطانیطراحی و ساخت ربات ا"مهندس مبین خاموشی،  -86

 .1395دی  ،یعالم نویدکتر م یبا همکارمهندسی مکانیک، 

، دانشکده مهندسی مکانیبک، ببا "و کنترل سامانه موقعیت دهی به سلولساخت طراحی، "مهندس امیر جعفری،  -87
 .1395 دیهمکاری دکتر حسین نجات، 

طراحی و ساخت پلتفرم سیار ربات اجتماعی با قابلیت نظارت بر کارگاه های ماشین "ده نوباوه، مهندس علی آموزن -88
 .1396مهندسی مکانیک، دی  ، دانشکده"ابزار

مهندسی  ، دانشکده"تعامل انسان و ربات با جهت یابی منبع صوتی در ربات اجتماعی آرش"مهندس عبدالله عیدی،  -89
 .1396دی ، یعالم نویمرضا وثوقی و دکتر غلامدکتر  یبا همکارمکانیک، 

توسعه سیستم کنترلی و طراحی مکانیکی برای بهبود پایداری و ایمنی ربات چرخدار در برابر "مهندس رضا تهامی،  -90
 .1396غلامرضا وثوقی، دی دکتر  یبا همکارمهندسی مکانیک،  ، دانشکده"عوامل محیطی
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ربات  یو درمان یآموزش ،یتعاملات و مداخلات اجتماع ،یظاهر یشما یسازادهیو پ یطراح" مهندس بهراد مظفری، -91
 .1397 شهریور ،یعالم نویدکتر م یبا همکار ک،یمکان یدانشکده مهندس ،"نیبا کودکا

 یابیماژول رد کیهمزمان و  یو نقشه بردار تیپرجمع یها طیدر مح تیموقع نیتخم"مهندس احسان احمدی،  -92
 .1397 بهمن ،یعالم نویدکتر م یبا همکار ک،یمکان یدانشکده مهندس ،"اجتماعی آرش برای ربات چند نفره

دانشبکده  ،"انسبان یک ربات اجتماعی ببا تعامل یبرا یکپارچه یکیباترسر  کیتابان: "مهندس محمد مختاری،  -93
 .1398 تیر ،آزاده شریعتیدکتر  یبا همکار ک،یمکان یمهندس

 یدانشکده مهندس، "یدر حالات چهره به کمک شبکه عصب یمند تیرضا زانیم نییتع" مهندس احسان تمن ایی، -94
 .1399 ریت ،ینو عالمیمدکتر  یبا همکار ک،یمکان

آن  یاثرات تعامل یربات رَسا و بررس یحالت چهره بر رو صیسامانه تشخ یساز ادهیو پ یطراح" مهندس زینب رخی، -95
 .1399 اسفند ،و دکتر علیرضا طاهری یعالم نویدکتر م یبا همکار ک،یمکان یدانشکده مهندس، "ابا کودکان ناشنو

 

  (مدعو) کلیدی سخنران   
 

( XTED)نخسبتین تبداکس ،“ …از خواست تا عمبل چالشهای علم رباتیک با امکانات  محدود:”دکتر علی مقداری، -1

 دی ، او لین کنفرانس بین الملی رباتیک و مکاترونیک، دانشگاه صبنعتی شبریف .1392دانشگاه صنعتی شریف، شهریور  
دانشگاه  .1392ن مهندسان مکانیک ایران، دانشگاه خواجه نصیر الد ین طوسی، اردیبهشت انجمکنفرانس بین المللی .1391

 .1394آذر هفته پژوهش، واحد تهران غرب، -آزاد اسلامی
 کیبو ربات یزببان شبناخت انیبتبادل سبودمند متقاببل م" ،یو علوم انسان اتیدانشکده ادب-مشهد یدانشگاه فردوس -2
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 24، "شناختی-نگاهی بر رباتیک اجتماعی"علوم و مهندسی، گروه فرهنگستان علوم جمهوری اسلامی ایران، شورای  -3

 .1395تیر 
شناختی و چالش -تحولات اخیر در رباتیک اجتماعی"واحد تهران غرب، دانشکده علوم انسانی، -دانشگاه آزاد اسلامی -4

 .1396، هفته پژوهش، آذر "های اخلاقی پیش رو
رباتهای اجتماعی کمک رسان به "تاسکالوسا، آلاباما، آمریکا، دانشکده مهندسی مکانیک و هوافضا، دانشگاه آلاباما،  -5

 .2018کودکان مبتلا به اٌتیسم، سرطان، و ناشنوایی، آگوست 
 "نوآوری و تأثیرگذاری اجتماعی"واحد تهران غرب، سخنران ویژه هفته پژوهش بصورت وبینار، -دانشگاه آزاد اسلامی -6

 .1399دی 

 

  انتشارات علمی   
 

 هاکتب و مجموعه مقالات کنفرانس 
 رباتیک، بیومکانیک،؛ جلد اول المللی کاربردهای مهندسی مکانیک: ت کنفرانس بینمجموعه مقالا”دکتر علی مقداری، - 1

 .1371  دانشگاه صنعتی شریف، خرداد ، انتشارات“ کنترل، و هوش مصنوعی
المللی کاربردهای مهندسی مکانیک: جلبد مجموعه مقالات کنفرانس بین”زاده، دکتر علی مقداری و دکتر ابراهیم اسماعیل- 2

 .1371  خرداد، انتشارات دانشگاه صنعتی شریف، “ اجزاء محدود، دینامیک خودرو و ارتعاشات دوم؛
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المللبی مجموعه مقالات کنفرانس بین”دکتر محمدصادق صادقیپور، دکتر مهدی بهادری نژاد، و دکتر علی مقداری، - 3
 .1371 ات دانشگاه صنعتی شریف، خردادار، انتش“مکانیک سیالات، و تبدیل انرژی کاربردهای مهندسی مکانیک: جلد سوم؛

 ، تبألیف: جبان ج.کریبگ،“ ای بر رباتیک: مکانیک و کنترلمقدمه”دکتر علی مقداری و مهندس فائزه میرفخرایی، - 4
  .1385و  ،1377، 1373 هایدرسالسه دوره چاپ انتشارات دانشگاه صنعتی شریف،  فارسی،مه بهترج ،1989، ویرایش دوم

مجموعه مقالات هفتمین کنفرانس سالانه انجمن ”فرزاد، دکتر علی مقداری، و دکتر محمد حق پناهی،  لعلیبداعدکتر- 5
سیسبتان و  ، انتشبارات دانشبگاه“ های دینبامیکی، ارتعاشبات و بیومکانیبک: سیستم(ISME)مهندسان مکانیک ایران 

 .1378 بلوچستان، اردیبهشت

ای بر رباتیک: مکانیک و مقدمه” عرفان شجاعیا اکرمی، محمد رض رفخرایی،فائزه می ینمهندس دکتر علی مقداری، و- 6
 .1388فارسی، انتشارات دانشگاه صنعتی شریف، ، ترجمه به2005، تألیف: جان ج.کریگ، ویرایش سوم، “ کنترل

 1394 ، انتشارات دانشگاه صنعتی شریف،"زبان تخصصی مهندسی مکانیک"دکترمینو عالمی و دکتر علی مقداری، -7
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